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SSD-00 ,
WYMAGANIA OGOLNE

Kod CPV- 45000000-7 Wymagania Ogolne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaephnhicznej $ wymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru rob6t drogowych w ramachektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegbtowej Specyfikacji drenicznej.
Szczegotowa specyfikacja techniczna dokument argetvy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikaci Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogolne, wspolne dla
robét obgtych ogdlnymi specyfikacjami technicznymi, dla poszgdlnych asortymentéw
robét drogowych i mostowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione poiej okr&lenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa— obiekt budowlany, nie daacy budynkiem, stanowty calG¢
techniczno-uaytkows (droga) albo jego €&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych.
1.4.3. Dilugd¢ mostu — odlegid¢ migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu,
a w przypadku mostow tukowych z nadsypk odlegtaé w swietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe.
1.4.4. Droga- wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchugabtoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (montaowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayazeana do
usungcia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy— zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony giggzorganu
wydajgcego, wydany zgodnie z obaaujagcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument
przebiegu robot budowlanych, ghey do notowania zdar#ei okolicznaici zachodzcych
w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanyadbiorow robot, przekazywania
polecé i innej korespondencji technicznej paizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawg i projektantem.
1.4.7. Estakada— obiekt zbudowany nad przeszkorenovy dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.



1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych
(wyznaczona przez Zamawiaggo, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona),
odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administraev&ontraktem.

1.4.9. Jezdnia -€z$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykongwaipowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11. Korona drogi— jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, katoi, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.13. Konstrukcja nagna (przesto lub przesta obiektu mostowego} czs$¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, twaca ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub
pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy— nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi

i skarpami rowow.

1.4.15. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celuzalda w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw — akceptowany przez igniera/Kierownika projektu zeszyt
zZ ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonagc obmiaru
dokonywanych rob6t w formie wyliche szkicow i ew. dodatkowych zgiznikdw. Wpisy
w ksigzce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez tyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakcegtewprzez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich bad@rob zwigzanych z ocen
jakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18. Materialy — wszelkie tworzywa niezline do wykonania robdét, zgodne
z dokumentagj projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane priregniera/
Kierownika projektu.

1.4.19. Most- obiekt zbudowany nad przeszikoavodry dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia- warstwa lub zespot warstw ghcych do przejmowania i rozkladania
obciazen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana béegpdnio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca — warstwa znajduca s¢ miedzy warstwy $cieralmp a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozi@enie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
c) Warstwa wyrownawcza— warstwa stdgca do wyrownania nierowidoi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna czs¢ nawierzchni shmgca do przenoszenia obgen od ruchu na
poditaze. Podbudowa nmie sktadé sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e) Podbudowa zasadnicza— gorna czs¢ podbudowy spetnigga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mze ona sktadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza— dolna czs¢ podbudowy spetniagga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanremdy, mrozu i przenikaniem ggtek
podiaza. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna —warstwa, ktérej gtbwnym zadaniem jest ochrona eaxchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca — warstwa stosowana w celu uniethiwienia przenikania castek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsaczajaca — warstwa staagca do odprowadzenia wody przedosgtej st do
nawierzchni.



1.4.21. Niweleta— wysokaciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy- most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pidszyarzepust.
1.4.23. Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrayendo
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodni& — zgodna¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat olideny - z przegitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddavlanych.

1.4.25. Pas drogowy— wydzielony liniami granicznymi pas terenu przezwag do
umieszczania w nim drogi i zgdanych z r§ urzgdzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy
moze rownie obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy gdzn
chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.26. Pobocze -€z$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazaow,
umieszczenia ugdzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgka
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtge nawierzchni— grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgi do
gtebokasci przemarzania.

1.4.28. Podtge ulepszone nawierzchn+- gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod
nawierzchna, ulepszona w celu unliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego
wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Ilzyniera/Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez liyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dcyce sposobu
realizacji robot lub innych spraw zgwianych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant —uprawniona osoba prawna lub fizyczngddra autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pctenia
drogowego lub catkowita modernizacja/przebudowaidma parametrow geometrycznych
trasy w planie i przekroju podtaym) istniecego padczenia.

1.4.32. Przepust— budowla o przekroju poprzecznym zamgtypm, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlakgdvowek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dglimagno, rzeka, szlakedréwek dzikich
zwierzt itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggcikanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa- czes¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterysty&i wymiary obiektu ldacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek —skrajna podpora obiektu mostowego. Mdasktada sie z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skiizkomor.

1.4.37. Rekultywacja —roboty magce na celu uposzlkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réaldudowlanego.

1.4.38. Rozpgtosé teoretyczna— odlegta¢ miedzy punktami podparcia (#gskami), przsta
mostowego.

1.4.39. Szerokéé catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) — odlegtd¢ miedzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii propidiej do osi podinej, obejmuje
catkowity szeroké¢ konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40. Szerok&¢ uzytkowa obiektu — szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegodlnych rodzajow ruchu oraz szetékohodnikow mierzona wéwietle poeczy



mostowych z wygczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys— wykaz rob6t z podaniem ich #a (przedmiarem) w kolejriwi
technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy- teren udospniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim
robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcieojakorzce czs$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel— obiekt zagtbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad lipikolejows lub inrg drogs dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane— cz$¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyda odebng
calas¢ konstrukcyjm lub technologiczg, zdoly do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu robot zwrzanych

z budows, modernizagj, przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej
elementu.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robdt, bezpiearswo
wszelkich czynngci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodho
z dokumentag] projektows, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego.

1.5.1. Przekazanie.
Zamawiagcy protokolarnie oraz w terminie okienym w dokumentach
kontraktowych przekae Wykonawcy:
* Dokumentacje techniczn
» Kopig decyzji 0 pozwoleniu na budew
» Komplet specyfikacji technicznych,
» Kopi¢ uzgodni@ i zezwolé uzyskanych w czasie przygotowywania robo6t do zeali
przez zamawiaprego dla umgiwienia prowadzenia robot.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowactizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne

z wykazem podanym w szczeg6towych warunkach umawyzgkdniajcym podziat na

dokumentagj projektows:

e Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektowg
oraz projektow dokumentagy wykonawca (techniczg) i zostam przekazane
Wykonawcy,

* Wykonawcy; wykaz zawierggy spis dokumentacji projektowej, kigonNVykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacy projektowsa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkod@ekumenty przekazane
Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora damjgcego stanowdi czeS¢ umowy,
a wymagania ok&one w chaby jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentacji. W przypadku liezbosci w ustaleniach poszczegdlnych
dokumentow obowgizuje kolejnd¢ ich waznosci. Wykonawca nie mie wykorzystywa
btedow lub opuszczew dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmipstviadomé
Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawieggo, ktdéry podejmie decyzjo wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozb@ci, wymiary podane na fimie g
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wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wikigs
wykonane roboty i dostarczone materiakdd zgodne z dokumentacjprojektows i SST.
Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSTda uwazane za wartai docelowe, od
ktérych dopuszczalnegsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatow i elementéw budowli musavykazywa& zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami,

a rozrzuty tych cech nie megprzekracz& dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows
lub SST i wptynie to na niezadowaleg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykwomaponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe @od ruchem”).

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniegcych obiektéw (jezdnie, gyi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie taarealizacji kontraktu, za do
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét. Przed papiestiem do robdt Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zawieggcego do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizaciji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okréisienia budowy. W zalenosci od potrzeb
i postpu robot projekt organizacji ruchu powiniencébpa biegco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projek@aroeaciji ruchu,
wymaga kadorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. W czagponywania robot
Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafre takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewggayv ten
Sposob bezpiecastwo pojazddéw i pieszych. Wykonawca zapewni stateuwwki widocznéci
w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest n@odzowne ze wzegliow
bezpieczastwa. Wszystkie znaki, zapory i inne gamzenia zabezpieczgie Ixds
akceptowane przez Inspektora Nadzoru/Koordynataraaviajcego. Fakt przysgpienia do
rob6ét Wykonawca obwigei publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamaygefo oraz przez umieszczenie,
w miejscach i iléciach okrélonych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zarageggo,
tablic informacyjnych, ktérych té€ bedzie zatwierdzona przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawsaggego. Tablice informacyjne eta utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji rolikaszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega o¢lonej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktow.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewa
realizacji kontraktu ado zakdczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawcaadosy,
zainstaluje i bdzie utrzymywa tymczasowe ugdzenia zabezpieczge, w tym: ogrodzenia,
porecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeikne srodki niezlgdne do
ochrony robét, wygody spoteczswd i innych. W miejscach przylegajych do drog otwartych
dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyrae oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru/Koordynatorem Zamagdego. Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy
przeznaczone dla pojazdéw i maszyn praoygh przy realizacji rob6t, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposOb uzgodniony z Inspekto Nadzoru/Koordynatorem
Zamawiagcego. Fakt przygpienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w sposéb uzgodniony z Inspektorem Nadzoru/dymatorem Zamawiagego
oraz przez umieszczenie, w miejscach isdlach okrélonych przez Inspektora
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Nadzoru/Koordynatora Zamawiggego, tablic informacyjnych, ktérych & bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru/KoordynaZamaawiajcego. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawow dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje ize jest
wigczony w cen kontraktowa.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowkek zn& i stosow& w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy
i wykanczania robot Wykonawceabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody steyj,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsdo przepiséw

i norm dotycacych ochronyrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unika

uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynpidach

z nadmiernego hatasuwibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczynwptatych

w nastpstwie jego sposobu dziatania. Stasuse do tych wymaga bedzie miat szczegolny

wzglad na:

» lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowychsrodki
ostraznosci | zabezpieczenia przed,

» zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,

e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

* mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa.

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca
bedzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapyasprzt
przeciwpgarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojlzdilaterialy tatwopalne daolg
skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisarabezpieczone przed dggém
0s06b trzecich. Wykonawcathzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowami@rem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza iuzycia materiatdow wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie
0 stzeniu wekszym od dopuszczalnego, okmnego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materiaty odpadowezayte do robot bdg miaty aprobai technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie oksékjacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdbw na
srodowisko. Materiaty, ktore gs szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po
zakaczeniu robét ich szkodliwéé zanika (np. materialy pylaste) mpdyé uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrz¢nzgod: na wycie tych materiatdbw od
wiasciwych organdéw administracji patwowej. Jeeli Wykonawca @yt materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjarai ich wycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochgomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami  tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
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Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawcaezapi wiaciwe oznaczenie

i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalagjzadzeh w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktdre mapy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacj

I urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadérmspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznipowiadomi  Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawsggego i zainteresowane wiadze oragzdde z nimi
wspoOtpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu @aspr
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ulzkua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo. Jeeli teren budowy przylega do terenow
z zabudow mieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposob powodigy
minimalne niedogodrigi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w asiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatnp
Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawg a wiacicielami nieruchomgei i dotyczcych korzystania
z wihasndgci i drog wewrtrznych. Jednate, ani Inspektor Nadzoru/Koordynator
Zamawiajcego ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglép
one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warcimkanowy.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow.

Wykonawca bdzie stosowasic do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialtdw i wyposaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezbine zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych)kaadym takim przewozie ¢alzie
powiadamiat Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zampaeeyo. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego mae polecé, aby pojazdy nie speinigje tych
warunkéw zostaly usuete z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w ofisie terenu
budowy i Wykonawca duizie odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora NadKoordynatora Zamawiagego.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdbie przestrzeda przepiséw dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegokmw Wykonawca ma obowzek zadbé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezmgch, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetniajcych odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni kdzie
utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spiizi odpowiedny odziez
dla ochrony zycia i zdrowia o0sOb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznaje ¢size wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem
wymaga okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i g uwzgkdnione w cenie
kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochromobot i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robét od daty rozpecza do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot
przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamayeego. Wykonawca dulzie utrzymywa
roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanwimpm by prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zad@ajalym stanie przez caty czas, do
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momentu odbioru ostatecznego. sldeWykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru/Hgoatora Zamawiagego powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wiladze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgminvytyczne, ktére $ w jakikolwiek
sposob zwjzane z wykonywanymi robotami ietizie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowiepodczas prowadzenia robét. Wykonawcadie
przestrzega praw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw
w odniesieniu do spetu, materiatdw lub urgzen uzytych lub zwgzanych z wykonywaniem
rob6t i w spos6b gogly bedzie informow& Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego o swoich dziataniach, przedstawgajkopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstiwania, obeizenia i wydatki wyniklie z lub
zZwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakrye Wykonawca, z wytkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykoia projektu lub specyfikaciji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru/Koordynalaraawiagcego.

1.5.13. Rownowanosé¢ norm i zbiorow przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotang Ikkonkretne normy
i przepisy, ktore spetntlamap materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, lkda obowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggadania
powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kaktu nie postanowiono inaczej.
W przypadku gdy powotane normy i przepigymastwowe lub odnosgsic do konkretnego
kraju lub regionu, mag by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevwom|
rowny lub wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Insp&kt Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego. Ranice pomedzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawc przeditaone Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawsaggego do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtikna terenie budowyety
uwazane za wilasnig Zamawiajcego. Wykonawca zobow#any jest powiadoniilnspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawi@ego i posfpowa zgodnie z jego poleceniami. zéd
w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawt@go po uzgodnieniu z Zamawjeym
i Wykonawg ustali wydhizenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktog nalery
zwickszy¢ cere kontraktov.

2. MATERIALY.
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek
materiatbw  przeznaczonych do robdét, Wykonawca staed Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawigjego do zatwierdzenia, szczegbétowe informacje
dotyczce proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania Ilub wydobywania tych
materiatow jak réwniz odpowiednie swiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki
materiatdbw. Zatwierdzenie partii materiatdbw z dameghdta nie oznacza automatycznie,

10



wszelkie materiaty z danegmoodta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobazany jest do
prowadzenia badaw celu wykazania,ze materialy uzyskane z dopuszczonegodia
w sposob cigly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatébw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwwabel wigcicieli i odnagnych wiadz na
pozyskanie materialdbw zeérodet miejscowych wgczapc w to zrédta wskazane przez
Zamawiagcego i jest zobowgrzany dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiajcego wymagane dokumenty przed rozgogm eksploatacjirodta. Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zawagcego projektu do zatwierdzenia
dokumentagj zawieragca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowan
przez siebie met@dwydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o eksploatacji,
organow administracji pastwowej i samorgdowej. Wykonawca ponosi odpowiedziadbaa
spetnienie wymaga ilosciowych i jakaciowych materiatdbw pochodeych ze zrodet
miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, ytutti wydobycia materiatdw,
dzierzawy i inne jakie okzg si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatdw do robot.
Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskania
materialtbw miejscowych dalg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce
i rekultywacji terenu po ukizeniu robdt. Wszystkie odpowiednie materiaty p&ays
z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc adnych w dokumentach umowgdh
wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkiad edpdnio do wymaga umowy lub
wskaza Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawtago. Wykonawca nie elzie
prowadz¢ zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylmpuzyska na to pisemregod Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigego. Eksploatacjazrodet materiatow édzie zgodna
z wszelkimi regulacjami prawnymi obaoyziujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy i ztmne w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzomri§matora
Zamawiagcego. Jéi Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawijeggo zezwoli Wykonawcy
na wycie tych materiatdw do innych robétzrie dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materialtbw zostanie odpowiednio przewéciowany (skorygowany) przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawijaego. Kady rodzaj robdt, w ktdorym znajdyjsie nie
zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawdeomyje na wlasne ryzyko, ligez sk
Z jego nie przyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4, Wariantowe stosowanie materiatow.

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewwlumazliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawiggo. J&i 0 swoim zamiarze cO nhajmnigj
3 tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie Zimym, jéli b¢dzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie baflawymaganych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatunmize by¢ pazniej zmieniany
bez zgody Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaaegjo.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mastedo czasu gdydala one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczysiami, zachowaly swegjjakosé
i wiasciwosci i byty dostpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru/Koordyreto
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Zamawiajcego. Miejsca czasowego sktadowania materiatddy lzlokalizowane w olgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych 2z Inspektoréladzoru/Koordynatorem
Zamawiajcego lub poza terenem budowy w miejscach zorgaramngeh przez Wykonawc
i zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru/KoorayaaZamawiajcego.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigegow celu sprawdzenia zgodéw stosowanych metod
produkcji z wymaganiami. Prébki materiatbw mogy¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli lgdg stanowé podstaw do akceptacji ok&bonej partii
materiatbw pod wzghlem jakdci. W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru/Koordynator
Zamawiagcegobedzie przeprowadzat inspekcyvytworni, musz by¢ spetnione nagpujace
warunki:

a) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamaw@ggo bedzie miat zapewnian wspotprae

i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w iezpezeprowadzania inspekciji,

b) Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawizggo kedzie miat wolny dosip, w dowolnym
czasie, do tych gzci wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdbw przeznaczonych do
realizacji robot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawdago zezwolenie dla przeprowadzenia
inspekcji i bada w tych miejscach.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowzany do uaywania jedynie takiego spgiri, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakavykonywanych robét. Spez uzywany do robét
powinien by zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaigacji robot, zaakceptowanym
przez Irzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfialv wymienionych wyej
dokumentach, spe¢k powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika
projektu. Liczba i wydajn&& sprzitu powinny gwarantowaprzeprowadzenie roboét, zgodnie
z zasadami okstonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiatnspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawaaego. Spret bedacy wiasndciag Wykonawcy lub wynagty
do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Powinien
by¢ zgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordymate Zamawiagcego kopie
dokumentow potwierdzagych dopuszczenie spitm do wytkowania i bada okresowych,
tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawckib konserwowasprzt jak réwnie:
naprawig lub wymienig& sprzt niesprawny. Jeeli dokumentacja projektowa lub SST
przewidup mazliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatafamawiajcego o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta@rzed uyciem sprztu. Wybrany sprd, po
akceptacji Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawejo, nie mge by pdzniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sgirzmaszyny, urgdzenia i nargdzia nie
gwarantugce zachowania  warunkow umowy, zostan przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiggegozdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktore
nie wplyrg niekorzystnie na jakdé wykonywanych robét i wikiwosci przewaonych
materiatéw. Liczbasrodkow transportu powinna zapewfigprowadzenie robot zgodnie
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z zasadami okstonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahiatnspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawaggego, W terminie przewidzianym umewPrzy ruchu na
drogach publicznych pojazdyedls spelni@ wymagania dotyexe przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacisk@av G i innych parametrow
technicznychSrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé¢ dopuszczone przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawtaggo, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego #ytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy. Wykena kpdzie
usuwa na bieaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkatzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragidnie z warunkami umowy
oraz za jak& zastosowanych materiatdbw i wykonywanych roboét, izh zgodné¢
z dokumentag] projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonawcoraz poleceniami Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowareadygevykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysoi@
wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiarandegdnymi okrélonymi w dokumentacii
projektowej lub przekazanymi na $mie przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego. Bédy popetnione przez Wykonawov wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostan, usungte przez Wykonawgna wiasny koszt, z watkiem, kiedy dany hd okaze st
skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy #raipiprzez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiggego. Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia
wysokasci przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaygiagonie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngci za ich doktadn@&. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcego dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatdbw i element@dot kxda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe
i w SST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyirjspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiaggegouwzgkdni wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, swiadczenia
Zz przesziéci, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wplywsae na rozwzamg
kweste. Polecenia Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamageago powinny by
wykonywane przez  Wykonawc w czasie okrdonym przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawiggego, pod griba zatrzymania robot. Skutki finansowe
z tego tytutuponiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakéci.

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigego program zapewnienia jaka. W programie
zapewnienia jakai Wykonawca powinien okéé ¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot amdupcy wykonanie roboét
zgodnie z dokumentacjprojektowy, SST oraz ustaleniami. Program zapewnienia s@ko
powinien zawieré&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

* organizag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,
» organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

* sposo6b zapewnienia bhp,

» wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,
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 wykaz osOb odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robat,

» system (sposob i procedlproponowanej kontroli i sterowania jalolm wykonywanych
robot,

* wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumaghego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie baad,

» sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt
w procesie technologicznym, proponowany sposébméqrzekazywania tych informacji
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawt&go.

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

* wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgozioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposb6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedtauich wiasciwosci w czasie
transportu,

* spos6b i proceddr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek,
legalizacja i sprawdzanie wdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgiementdw robaot,

* spos6b pogpowania z materialami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli robét gzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiggng¢ zatazong jakas¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot
i jakosci materiatébw. Wykonawca zapewni odpowiedni systamtroli, wlaczapc personel,
laboratorium, sprg, zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezédne do pobierania probek
i badax materiatbw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systekontroli Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigego moze za&agdac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada&a w celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest zadowal).
Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary I badania materiatbw oraz robot
z czstotliwosciag zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalmvymagania co do zakresu bada
i ich czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gty zostaty
one tam okrdone, Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaydeg@o ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnivykonanie robét zgodnie z umewWykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zaragycego swiadectwa,ze wszystkie
stosowane uegglzenia i sprgt badawczy posiad@ajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadgjwymaganiom norm okgejacych procedury bada Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego bedzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inspektordgaru/Koordynator Zamawiggegobedzie
przekazywd Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zdi niedociagniccia te ledg tak powane, ze mog wptynagé
ujemnie na wyniki bada Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawizggo natychmiast
wstrzyma aycie do robét badanych materiatéw i dépuje do wycia dopiero wtedy, gdy
niedochgniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatbw. Wszystkie koszty zmane z organizowaniem
i prowadzeniem badamateriatéw ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek.

Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgyc
z  jednakowym prawdopodolfistwem  wytypowane do  bafla Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego bedzie mi€ zapewniog mazliwos¢ udziatu
w pobieraniu probek. Pojemniki do pobierania probeta dostarczone przez Wykonagvc
i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru/Koordyrat@amawiajcego. Prébki dostarczone
przez Wykonawg do badé wykonywanych przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcegobeda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeepy przez
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawt&ggo. Na zlecenie Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigego Wykonawca bdzie przeprowadza dodatkowe
badania tych materiatéw, ktére budamvatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistevek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamauagj

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryeds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowé& mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez Inspektora
Nadzoru/Koordynatora Zamawigego. Przed przygtieniem do pomiarow lub bafia
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru/Koordynatdfamawiagcego o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoroitdynatorowi
Zamawiajcego.

6.5. Raporty z bada.

Wykonawca  bdzie przekazywéa Inspektorowi  Nadzoru/Koordynatorowi
Zamawiagcego kopie raportow z wynikami badajak najszybciej, nie piniej jednak ni
w terminie okrélonym w programie zapewnienia jald Wyniki bada (kopie) kda
przekazywane Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowimasviagcego na formularzach
wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub inngchez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru/Kardynatora Zamawiajacego.
Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawjieggo jest uprawniony do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatdwmiejscu ich wytwarzania/pozyskiwania,
a Wykonawca i producent materiatdbw powinien udzietiu niezlgdnej pomocy. Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego, dokonujc weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagycpoprzez midzy innymi swoje badania,etizie ocenia
zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstawymikow wiasnych bada
kontrolnych jak i wynikbw bada dostarczonych przez Wykonagvc Inspektor
Nadzoru/Koordynator Zamawigjego powinien pobiera prébki materiatbw i prowadgi
badania niezafmie od Wykonawcy, na swoj koszt.zéé wyniki tych bada wykaza, ze
raporty Wykonawcy $ niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru/Koordynatomaaviapcego
oprze s¢ wylacznie na witasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i robot
z dokumentagj projektows i SST. Mae réwnie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych Wadeezalenemu laboratorium. W takim
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przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkotvybadé i pobierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje.
Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawiieggo moze dopydci¢ do wycia tylko te

materiaty, ktére posiadgj

» certyfikat na znak bezpieargwa wykazujcy, ze zapewniono zgods§é z kryteriami
technicznym okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

» deklaracy zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polsky Normg,
- aprobad techniczmg, w przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowioRolskiej
Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengyveymagane przez SST, ida
partia dostarczona do robotedzie posiada te dokumenty, oketajace w sposob
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe mysmsiadéd ww. dokumenty wydane
przez producenta, a w razie potrzeby poparte veynilkbada wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych bada beda dostarczone przez Wykonagvclnspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawigjego. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spehpiaj
tych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

* Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymbowigzujacym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoay d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy wedaiku
budowy Ikeda dokonywane na bigco i lkedag dotyczy przebiegu robdét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczepny budowy. Kady
zapis w dzienniku budowyebzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwaitechnily, w porzdku chronologicznym, bezpeednio
jeden pod drugim, bez przerw. Zetone do dziennika budowy protokoty i inne
dokumenty bdg oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone dati podpisem
Wykonawcy i Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamgyeego. Do dziennika budowy
nalezy wpisywa w szczegolngi:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- dat uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru/Koordynataaawiagcego programu
zapewnienia jakii i harmonogramoéw robat,
- terminy rozpocecia i zakdiczenia poszczego6lnych elementéw robat,
- przebieg robot, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyprzerw
w robotach,
- uwagi i polecenia, Inspektora Nadzoru/Koordynatéamawiajcego,
- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robdt zani@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych
i ostatecznych odbioréw robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatumpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkiui z warunkami klimatycznymi,
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- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentaciji
projektowej,
- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,
- dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli Zi@eiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab
przedtazone Inspektorowi Nadzoru/Koordynatorowi Zamawiggo do ustosunkowania
sic. Decyzje Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamagego wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pewyjlub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Indpea Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego do ustosunkowaniggsProjektant nie jest jednak stepomowy i nie ma
uprawniéx do wydawania poleéeWykonawcy robot.
» Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegti
kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych rob&eprowadza siw sposob
ciggty w jednostkach przytych w kosztorysie i wpisuje do lggki obmiarow.
* Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodop lub certyfikaty zgodngci materiatow,
orzeczenia o jakei materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynilddax Wykonawcy
beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewa jakéci. Dokumenty te
stanowjy zahczniki do odbioru robot. Winny Igy udostpnione na kade zyczenie
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamawt&go.
» Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zaliczagsioprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondene¢jna budowie.
* Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy dilg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawed
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dogpne dla Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaweegoi przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiarego.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiarwtamkonuje Wykonawca po pisemnym
lub ustnym powiadomieniu Inspektora o zakresie @prainych robdét i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwielgdolub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosciach podanych wiepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvieWykonawcy
od obowizku ukaczenia wszystkich rob6t. Blne dane zostgrpoprawione wg instrukcji
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Inspektora. Obmiar gotowych robé¢dzie przeprowadzony z e€xtcscia wymagan do celu
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w umowie.

7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow.

Dlugosci i odlegiaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdiulinii osiowej. J&li SST wiaciwe dla danych robot nie
wymagaj tego inaczej, objosci beda wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni
przekroj. llaci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo¢bg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przez Inspektora. ddenia i sprgt pomiarowy zostap dostarczone przez
Wykonawe;. Jeeli urzagdzenia te lub spez wymagag bada atestujcych to Wykonawca
bedzie posiadéawazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia pomiaroweddla przez
Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniak w sposob aegly
zachowanie doktadisoi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robot.
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
» odbiorowi robot zanikagych i ulegajicych zakryciu,
» odbiorowi czsciowemu,
» odbiorowi ostatecznemu,
» odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdb
i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu. Odbiér
robét zanikajcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanrmiavagoélnego posgpu robo6t. Odbioru
robét dokonuje Iaynier/Kierownik projektu. Gotow&® danej czsci robét do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesmowiadomieniem Inspektorowi
Nadzoru/Koordynatorowi Zamawigjego. Odbior dzie przeprowadzony niezwilocznie, nie
pézniej jednak ni w ciaggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika obnd
i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Kbmatora Zamawigfego. Jak&d
i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru/Koordyreatéamawiajcego
na podstawie dokumentow zawiex@jch komplet wynikdw bada laboratoryjnych
I w oparciu 0 przeprowadzone pomiary, w konfrontagj dokumentag projektows, SST
i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonujegivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdliobot
dokonuje Inspektor Nadzoru/Koordynator Zamawgapo.
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8.4. Odbidr ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robat.

Odbi6r ostateczny polega na finej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ikxi, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowédo
odbioru ostatecznegoetizie stwierdzona przez Wykonagvevpisem do dziennika budowy
z bezzwlocznym powiadomieniem narpie o tym fakcie Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiagcego. Odbiér ostateczny robot rgmtw terminie ustalonym w dokumentach
umowy, licac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru/Koordynatora
Zamawiajcegozakaczenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaezonez Zamawiacego W obecriei
Inspektora Nadzoru/Koordynatora Zamaweaigo i Wykonawcy. Komisja odbiesaja roboty
dokona ich oceny jakeiowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafla
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania rob6t z dokumentgcprojektowg
i SST. W toku odbioru ostatecznego robot komisgozaa sj z realizacj ustalé przyjetych
w trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie
wykonania robot uzupetniggych i robét poprawkowych. W przypadkach niewykdaan
wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupgdeiech w warstwiescieralnej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysaioi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez kemis jakagé wykonywanych robét
W poszczegoélnych asortymentach nieznacznie odbieda wymaganej dokumentac]
projektowg i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésévo ruchu, komisja dokona psten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wyméagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaggo robdt jest protokot
odbioru ostatecznego robo6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo. Do
odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolaamy przygotowanastpujace dokumenty:

* Dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgvjesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

e SzczegoOlowe specyfikacje techniczne (podstawowe okurmdentdw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

* Recepty i ustalenia technologiczne,

» Dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

*  Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST
iew. PZJ,

* Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST
iew. PZJ,

» Opini¢ technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw baidiapomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr&s i PZJ,

* Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggzh (np. na przelenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robot wdeicielom urzdzen,

» Geodezyjg inwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
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» Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze,.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego
nie keda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeami z Wykonawg
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego rob@szystkie zargdzone przez
komisje roboty poprawkowe lub uzupetragp kpda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robatipetniagcych
wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydddtr zwazanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i mabtch w okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiortestany robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa
jednostk obmiarows ustalora dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji koszgmwych
wycenionych ryczattowo podstawptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvc
w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lulotianryczattowa pozycji kosztorysowej
bedzie uwzgtdniac wszystkie czynnici, wymagania i badania skladeg¢ st na jej
wykonanie, okréone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

* robocizre bezpdrednig wraz z towarzysgcymi kosztami,

e wartas¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazymosaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

e wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

» koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

» podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania Ogolne.

Koszt dostosowania ido wymagé warunkOw umowy i wymaga ogolnych
zawartych w SST obejmuje wszystkie warunki glare w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdéw/przejazddéw i organizaghu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektora Nadzaar#fynatora Zamawjacego
i odpowiednimi instytucjami projektu organizacjichu na czas trwania budowy, wraz
z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi NadzKoordynatorowi Zamawiafgego
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodmeynikajgcych z posipu robot,

* ustawienie tymczasowego oznakowania §wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

» optaty/dziezawy terenu,

* przygotowanie terenu,

» konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkow, barier,
oznakowa i drenau,

* tymczasow przebudow urzadzen obcych.
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Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizasghu obejmuje:

e oczyszczanie, przestawienie, przykrycie | usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

* utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
* usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
» doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (DzNr 89, poz. 414 z gaiejszymi
Zmianami).

» Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopad@01 r. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

 Ustawa z dnia 21 maac 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, p6D.
z p&niejszymi zmianami).
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SSD-01
ROBOTY POMIAROWE

Kod CPV 45111200 -0 Roboty w zakresie przgtpwania terenu pod budowe i
roboty ziemne

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegOlowej specyfikaofichhicznej & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robot zg@anych z budow nawierzchni utwardzonych i ich
punktami wysokéciowymi w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowe] Specyfikacji dreniczne.
Specyfikacja techniczna (SST) stosowang ko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wysmionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych Szczegotow Specyfikacih Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu tras pieszo — jezdnych oraazpala obiektow maiej architektury.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokgciowych.
W zakres robdét pomiarowych, zwganych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych wchodaz:
e Sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtownych osi trasy
i punktow wysokéciowych,
* Uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzzexge osi),
* Wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperoéw roboczych),
* Wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e Zastabilizowanie punktdéw w sposéb trwaly, ochromh iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Szczegotowy zakres rzeczowy i d@owy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okredlenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtowne trasy —punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowe s3 zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SSD Q@W/ymagania Ogoélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SSD 00 ,Wymagania Ogolne”.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowatumgasci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza graniobot ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mié srednig od 0,15 do 0,20 m i dlugé od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktéw natg stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugn
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istgéej nawierzchni bolce stalow&ednicy
5 mm i dtugdci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj
prostolgtny.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne”
pkt. 3.

3.2. Sprat pomiarowy.
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
* Teodolity lub tachimetry,
* Niwelatory,
» Dalmierze,
* Tyczki,
* taty,
* Tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokdaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadimo pomiaru.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow.
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy vhm@a przewozi dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SSD 00.m@fania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny éywykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7). Przed przygtieniem do robét Wykonawca powinien pegejod
Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac} i wspotrzdne punktéw gtdbwnych trasy oraz
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reperéw. W oparciu o materiaty dostarczone przem&miapcego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdtowego wytyczenia
rob6t. Prace pomiarowe powinny dwykonane przez osoby posiaglag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien neliyniast poinformowa Inzyniera

o wszelkich b¢dach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasylub) reperéw
roboczych. B¢dy te powinny by usunete na koszt Zamawiggego. Wykonawca powinien
sprawdz¢ czy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej as zgodne

Z rzeczywistymi rgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu
istotnie r@nig si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie niewmno by
zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
i rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostam wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznacza,ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgia Wykonawe. Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach
Wykonawcy, nie mog by¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przez
Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasguinkty pdrednie osi trasy mugz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia oltagace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk

i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzmwinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrevszystkich punktéw pomiarowych
i ich oznaczé w czasie trwania robét. dali znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostaq zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prawmid robdt, to zostgrone odtworzone
na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pmw@ konieczne dla prawidtowej
realizacji robot natiey do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktéw wysokaciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwnewpany by zastabilizowane
w sposob trwaly, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeakiowpzane
do punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odleggo
pomiedzy punktami gtébwnymi na odcinkach prostych nie zmoprzekracza 500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie iaynierskim. Maksymalna odlegié miedzy
reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyidsd0 metrow,
natomiast w terenie falistym i goérskim powinnatlydpowiednio zmniejszona, zafee od
jego konfiguracji. Repery robocze naje zalazy¢ poza granicami robot zedanych
z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszh. Jako repery robocze ima
wykorzysta& punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile
brak takich punktéw, repery robocze nglezatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gremw sposob wykluczagy osiadanie,
zaakceptowany przez 4yniera. Rzdne reperéw roboczych nale okresla¢ z talg
doktadndcig, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/ketpsujc
niwelacg podwojrg w nawigzaniu do reperow matwowych. Repery robocze powinnydy
wyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigecajwyrane i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego rzdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagijprojektowy oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamaeegp, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, gkoaej w dokumentacji projektowej.Qrasy
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powinna by wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdscz nie rzadziej nico 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 can dl
pozostatych drog. Rdne niwelety punktow osi trasy nalewyznaczy z doktadnécia do

1 cm w stosunku do ¢dnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej. Do
utrwalenia osi trasy w terenie najeuzy¢ materiatbw wymienionych w pkt. 2.2. Usgoie
pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczady gNykonawca robot zagii je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzeaie krawdzi nasypow
i wykopdébw na powierzchni terenu (oklenie granicy robét), zgodnie z dokumengacj
projektowg oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robét i w miejscach zaakceptowanych przezyiiera. Do wyznaczania kradzi nasypow
i wykopow naley stosowd@ dobrze widoczne paliki. Odledi® miedzy palikami naley
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owggj. Odlegtéé ta co najmniej
powinna odpowiada odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. Profilonani
przekrojow poprzecznych musi ustisvia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektowy.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 6

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanympht. 5.4.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SSD 00. ,Wgane Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostik obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. ar robot
zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢dcda obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robat.
Ogolne zasady odbioru robét podano w SSD 00. ,\Wgan& Ogodlne” pkt. 8.

8.2. Sposi6b odbioru robét.

Odbior robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie
szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub pkdaitu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedkiada ignierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SSD 00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena 1 km wykonania robot obejmuje:

» sprawdzenie wyznaczenia punktow gtébwnych osi trgmnktow wysokéciowych,

* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

* wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych,

* wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyiytyezeniem dodatkowych
przekrojow,

» zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochroneh iprzed zniszczeniem
I oznakowanie utatwigfe odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonyagmnac geodezyjnych.

* Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Giowny Urzd Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

* Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

* Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

* Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

* Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Ge#J1983.

* Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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SSD-02
USUWANIE POWLOKI GLEBY

Kod CPV 45112200 - 7 Usuwanie powitoki gleby

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaoichhicznej & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zg@anych ze zdgiem warstwy humusu i darniny
w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zZwigzanych ze zdgiem warstwy humusu grubd 10 cm, wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych.

1.4. Okredlenia podstawowe.

Stosowane okégenia podstawowe gs zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SSmD. ,Wymagania Ogdblne”
pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot.
Ogo6lne wymagania dotygee robét podano w SSD 00. ,Wymagania Ogéine”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystpuja.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.

Ogdélne wymagania dotygee sprztu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogoélne”
pkt. 3.

3.2. Sprat do zdjecia humusu.
Do wykonania robo6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie

nadajicej st do powtornego xycia naley stosowa:

* Rowniarki,

» Spycharki,

* topaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtiowe wykonanie robo6t sptgm zmechanizowanym nie jest Aiwe,

» Koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkangportu na odlegié
wymagajca zastosowania takiego spta.
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4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport humusu.

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo
przewozé transportem samochodowym. Wybémodka transportu zatg od odlegtdci,
warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SSD 00.m&fania Ogolne” pkt. 5.
Teren pod budowciaggu pieszo-jezdnego oraz pod budawiejsc parkingowych oraz innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej ip@m by oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmiejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzenimewr i krzewéw oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowamémiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniatyniera. Humus nalsy
zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spwshaW wygtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wozsdpce dla prawidiowego wykonania
robét, wzgkdnie mae stanowt zagraenie dla bezpiecistwa robot (zmienna grukd
warstwy humusu,gsiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne wykonanie robot,
jako uzupetnienie prac wykonywanych mechaniczniearde humusu naley zdjac¢
z powierzchni catego pasa robdét ziemnych oraz wydhn miejscach ok&onych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyimera. Grub&¢ zdejmowanej warstwy
humusu (zalena od gtbokasci jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnadmgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej,
ST lub wskazana przezayniera, wedtug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktyczny
bedzie stanowit podstagwdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdciem warstwy humusu.
Zdjety humus nalgy skiadowg w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu
powinny by przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nale zdejmow& humusu
w czasie intensywnych opadéw i begzgmanio po nich, aby unilg zanieczyszczenia ghn
lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SSD 00 ,Wymagania Ogélne” pkt. 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu.

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie kompl&tiousungcia
humusu.
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7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SSD 00. ,Wgane Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostl obmiarowy jest w/w robét jest 1 frvarstwy humusu o okénej grubdci.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robat.
Ogolne zasady odbioru robét podano w SSD 00. ,\Wgan& Ogodlne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatei podano w SSD 00 ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena 1 rhiwykonania robét obejmuije:
o zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdidrogi lub odwiezieniem na
odkiad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
Nie wystpuja.
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SSD-03
ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA
TERENOW ZIELONYCH

Kod CPV 45112710 -5 Roboty w zakresie ks#tavania terendw zielonych

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegOtowe] specyfikacjchtecznej § wymagania
dotyczce wykonania i odbioru zwzanych z wycink oraz nasadzeniu zieleni wysokiej
i niskiej w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckni&j dotycz prowadzenia robdét
przy wykonaniu nagpujacych prac:
» Wykonanie wycinki drzew i krzewdwelacych w kolizji z inwestygj;
* Wykonanie nowych nasadzérzew;
* Wykonanie nowych nasadz&rzewow;
* Wykonywanie pig¢gnacji nasadze
* Plantowaniu i upordkowaniu terenow zielonych.
SzczegoOtowy zakres rzeczowy | Stbowy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okredlenia podstawowe.

Stosowane okégenia podstawowe ags zgodne z obowgujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SSmD. ,Wymagania Ogdblne”
pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogdélne wymagania dotygee robdét podano w SSD 00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogollne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skiadowania, pada
w specyfikacji ,Wymagania Ogolne”. zestawieniglio projektowanych podano w Projekcie
technicznym.

2.2. Ziemia urodzajna.
Do realizacji zieleni przewidziano stosowanie ziambdzajnej — warstwa grubo
10cm. Nie nalgy stosowa torfu jako ziemi urodzajnej, gdynie posiada on wiaiwych cech
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mechanicznych podia pod tereny zieleni, ulega przesychaniu i rozwrewa Jego
ewentualny udziat jako domieszka @@ wplyw na pojemni@ wodmg nie mae
objetosciowo przekroczy 7 %.

2.3. Nawozy mineralne.

Gotowe mieszanki nawozow wielosktadnikowych dlaliro ozdobnych. Nawozy
mineralne powinny by w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym (zai@dzotu,
fosforu, potasu - N.P.K.). Nawozy najezabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem
W czasie transportu i przechowywania.

2.4. Nasiona traw.

Nasiona traw najegciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioangch
gatunkow. Gotowa mieszanka traw powinnadoenaczony procentowy sklad gatunkowy,
klasz, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, add kietkowania.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogo6lne”
pkt. 3.

3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw.
Do wykonywania robot zwrzanych z usugciem drzew nakey stosowa:

* pity mechaniczne,

* specjalne maszyny przeznaczone do karczowania psmz @ch usunicia z pasa
drogowego,

* spycharki,

» koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zmanych
z wyrebem drzew.

3.3. Sprat do pielegnacji terendw zielonych.
Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazsie
mozliwosciag korzystania z
nastpujacego sprztu:
* glebogryzarek, bron do uprawy gleby,
» waltu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadanavmikow,
» kosiarki mechanicznej do pignacji trawnikow,
* sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagsienicowej, koparki),

4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne
pkt. 4.

4.2. Transport pni i karpiny.

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewozé transportem samochodowym. Pnie
przedstawiagjce wartd¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydy
transportowane w sposob nie powagyjich uszkodze
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4.3. Transport materiatdw do nasadza.

Materiat rglinny mozna przewoz dowolnymisrodkami transportu gwaranggymi
ich ochror przed uszkodzeniami mechanicznymi i szkodliwym ym@m czynnikéw
atmosferycznych.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SSD 00.m@fania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i pni.

Roboty zwjzane z usugciem drzew i krzakéw obejmaijwyciecie i wykarczowanie
drzew i krzakow, wywiezienie pni, karpiny i gat poza teren budowy na wskazane miejsce,
zasypanie dotow oraz ewentualne spalenie na migszastatéci po wykarczowaniu. Teren
pod budow drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopgdw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powiniert lmczyszczony z drzew i krzakdw.
Zgoda na prace zedane z usugciem drzew i krzakdw powinna byuzyskana przez
Zamawiajcego. Wycink drzew o whaciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa
w tzw. sezoniegbnym, ustalonym przez zgniera. W miejscach dokopodw i tych wykopow,
z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania asypy, teren nahy 0cCz)Ci¢
z raslinnosci, wykarczowa pnie i usuné korzenie tak, aby zawaib czesci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypypnzekraczata 2%. W miejscach
nasypow teren natg oczyci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na gkbokdici
do 60 cm poriej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypuwjatkiem przypadkow
podanych w punkcie 5.3. Blonnos¢ istniegca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do
usungcia, powinna b§ przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzeniemzelle
roslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona pvgkonawe,
to powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zaaaeany przez
odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew, pni i krzakéw.

Pnie drzew i krzakébw znajdige s¢ w pasie robét ziemnych, powinny dy
wykarczowane, za wyfkiem nasgpujacych przypadkow:

» w obrbie nasypow - jgeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu
w tym miejscu znajduje sico najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejday
drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostagy pod nasypami powinny by
sciete nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchnierenu. Powssze odsipstwo od ogdinej
zasady, wymagagej karczowania pni, nie ma zastosowaniazelje przewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstaasypu,

* W obrbie wyokpglenia skarpy wykopu przecingego st z terenem. W tym przypadku
pnie powinny by $ci¢te rowno z powierzchniskarpy albo porej jej poziomu. Poza
miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach emal wypetnic gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zagi¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”. Doly w oflsie przewidywanych wykopow, néig
tymczasowo zabezpieozyprzed gromadzeniem ¢siw nich wody. Wykonawca ma
obowigzek prowadzenia robo6t w taki sposob, aby drzewadstawiajce wartdé¢ jako
materiat tytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utractlyj wiasciwosci w czasie
robét. Mtode drzewa i inne ébny przewidziane do ponownego sadzenia powinn§ by
wykopane z dig ostraznoscig, w sposob ktéry nie spowoduje trwatych uszkddze
a nasgpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.
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5.4. Zniszczenie pozostasoi po usunktej roslinnosci.

Zniszczenia pozostaioi po usungtej radlinnosci powinno nasipic  poprzez
wywiezienie dhiyc, karpiny i ga¢zi w miejsce wskazane przez Inwestora oraz poprzez
spalenie na miejscu pozostaolub wg wskaza Inzyniera. Jeeli dopuszczono przerobienie
gakzi na koe drzewny za pomog specjalistycznego spytal, to sposob wykonania powinien
odpowiadé zaleceniom producenta sptz. Niewyteczne pozostatoi po przerébce powinny
by¢ usunéte przez Wykonawg z terenu budowy. Zeli dopuszczono spalanieshmnosci
usunttej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca mavoizek zadbé, aby odbyto
sic ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpigstea i odpowiednich przepiséw.
Zaleca s stosowanie technologii, umlowiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem
matej ilasci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach afimianie w dotach z wymuszonym
doptywem powietrza. Po zakozeniu spalania ogiepowinien by catkowicie wygaszony,
bez pozostawieniagitych st czesci. Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity
Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego przerwania, a nagrom@ganateriat do
spalenia stanowi przeszkoav prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien @ysugo
W miejsce tymczasowego skiadowania lub w inne rogegaakceptowane przezzymiera,
w ktérym kedzie maliwe dalsze spalanie. Pozostabpo spaleniu powinny lgyusunégte
przez Wykonawe z terenu budowy. Jk pozostatdci po spaleniu, za zggednzyniera, 8
zakopywane na terenie budowy, to powinny boye uktadane w warstwach. K& warstwa
powinna by przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbgrzykryta warstwy
gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna Bydpowiednio wyrGwnana i zagzczona.
Pozostatéci po spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadm@ymi ani pod
jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa girzeptyw wod powierzchniowych.

5.5. Sadzenie réin.
5.5.1. Przygotowanie podiza.

Wszelkie prace przy przygotowaniu pozHomap zapewnt roslinom prawidtowy
wzrost i rozwo0j. Teren przeznaczony pod nasadzeinzzw, krzewow i do zakladania
trawnikOw naley oczyci¢ z resztek budowlanych, chwastow i innych zaniepzzs.
Miejsca, w Kktorych nagpito znaczne zagpzczenie podim, poprzez skladowanie
materiatdbw, ruch pojazdow, czy z jakichkolwiek imhy przyczyn, grunt powinien by
spulchniony na tak glkcbokas¢, aby mi€ pewndé, ze w miejscach tych nie edzie
stagnowata woda, nie mniejsdnak ni 40cm. Przyjto, ze na caly teren, po zakczeniu
prac budowlanych, zostanie nawieziona ziemia ujodza

Poziom ziemi nieurodzajnej powinien&yg ok.10 cm niej od docelowych kdnych
terenu. Nalgy odpowiednio wyprofilowa spadki, tak aby unitiwialy one odprowadzenie
wody i nie powodowaty zastoin na rabatach. Poddmsada przewiduje sinawiezienie 10cm
po uwatowaniu ziemi urodzajnej, o dobrej przepuaku#ci i strukturze, o ph ok. 7 chybze
rosliny zawarte w specyfikacji maj odmienne wymagania glebowe. Ziemia urodzajna
powinna by wyrownana zgodnie z ¢dnymi, 5cm poniej poziomu chodnikéw
i kraweznikdw drogowych. Warstwa powierzchniowa powinnaé lgozbawiona kamieni
i wszelkich zanieczyszcae Przed rozpocriem nasadze naley przekopé gleky na
gtebokas¢ ok. 10-15cm.

5.5.2.Sadzenie drzew.

Doty do sadzenia drzew powinny &y 20 cm szersze i 30 cmebbkze ni bryla
korzeniowa. Do zaprawy dotéw naleuzy¢ mieszanki substratu torfowego i ziemi urodzajnej
w proporcjach zalemych od zyznasci danej gleby i wymaga poszczegdlnych gtin.
Pojemniki i wszelkie opakowania bryty korzenioweg rulegagce szybkiej biodegradacji,
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nalezy usuny¢ przed sadzeniem $kin. Glcbokas¢ sadzenia drzewa powinna dyaka jak
w szkotce. Niedopuszczalne jest zasypywanie zigmi. Zieme w dotach nalgy zag:szcz
tak, aby nie uszkod&ibryty korzeniowej. Po posadzeniu, wokét drzewarofowa: miske
utatwiagca podlewanie. Drzewo natg obficie podlg i w razie konieczn&ei powstate
w glebie szczeliny uzupelhimieszank ziemi i torfu.

5.5.3. Wykonanie nasadaekrzewdw.

Przed przysipieniem do wykonywania nasadzenslinnych glele nalezy przygotowé
i uprawik poprzez stworzenie odpowiedniej jej struktury istdwoczenie materiatu
organicznego. Dla nasadzgojedynczych doty do potowy zaprawodpowiedni ziemi
ogrodnica. Nalezy dazy¢ do tego aby ziemia w pojemniku, ziemia w dole ioteczeniu
drzewa mialy zbliong struktug. Dla nasadz@é grupowych istnigjce podige usug¢
I zastpi¢ je odpowiedry zyzmg ziempg ogrodnica. Przed nawiezieniem ziemi kompostowe]
podiaze pozostate po uswaiu wierzchniej warstwy gleby przekopana gtbokas¢ co
najmniej 10-15cm. Nafsy réwniez sprawdzé odczyn gleby, dla wkszaci krzewow odczyn
powinien wynost pH 6,5-7.

5.5.4. Terminy sadzenia

Przy wybieraniu pory sadzenia krzewow nglezwrdécé uwag na sprzyjajce
warunki atmosferyczne takie jak: umiarkowana terapga powietrza i gleby, ocienienie,
dostateczna wilgotr$é powietrza, pogoda bezwietrzna. Niedopuszczalrtespagzenie drzew
i krzewow w czasie silnych przymrozkow lub w zanmgiz ziemk. Ustalajc pok sadzenia
nalezy stosowa si¢ do zasad sztuki ogrodniczej. Najlepszym okresemattzenia wszelkich
roslin jest wiosna i jesi@ Umiarkowana temperatura, zwykle sporo opadéw miazbyt
intensywny wzrost rdin sprzyjap dobremu przyjmowaniu gina nowym miejscu. Rény
uprawiane w pojemnikach moa sadzi w ciggu catego okresu wegetacyjnego, paajc
0 systematycznym podlewaniu podczas sadzenia laleawy ozdobne w pojemnikach
sadzimy przez caty rok. Najbardziej odpowieddia wickszaci bylin por sadzenia jest
okres wiosenny. Sadzenie nafenstrzym& jesli warunki powyzsze § niespetnione i mag
niekorzystnie odldi sie na przygciu i wzrascie ralin.

5.5.5.Technika sadzenia.

Jezeli bryty roslin ulegly podczas transportu przesuszeniu, 2yaje na kilka godzin
przed sadzeniem silnie sprysklub zanurzy¢ do wody. Zanurzenie nie powinno jednak
spowodowa rozptynicia skt bryly. Podczas przenoszenidlno nalezy chwyta za pojemnik.
Miejsce sadzenia nalg starannie przygotowa W tym celu trzeba wykogadodt o srednicy
co najmniej dwa razy wkszej ni srednica pojemnika, w ktérym uprawiana bytalira.
Jegosciany nie powinny by gtadkie (zwlaszcza gdy gleba jestakia gliniasta), dobrze jest
ponaciné je topat. Na dnie dotu naley zalazy¢ drena grubdci 45cm z drobnych kamieni,
zwiru (mazna z niego zrezygnowatylko jesli gleba jest lekka i ma przepuszczalne
podglebie). Doty naley wykona bezpdrednio przed przybyciem élin na miejsce
budowy. Przed posadzeniem drzewazneodoty do potowy wypehdiwodg. Drzewa i krzewy
sadzé tak gkboko, jak rosty w pojemniku. W celu zabezpieczepraed nadmiernym
osiadaniem drzew z gika bryta korzeniow nalezy posadawié ja na nienaruszonej glebie
rodzimej (o ile nie wykonujemy drenad). Wolmg przestrzé w dole wypeiné ziemp
ogrodnicz zmieszan z ziemi miejscows. Do zasypywania korzeni nale uzywaé ziemi
sypkiej, ktora tatwiej wypetnia przestrzenieegaizy nimi. Po napetnieniu okoto potowy dotu
naleey ziemk lekko udepta Po catkowitym napetnieniu dotu ziegnponownie udepta
a powierzchrg ziemi wokét drzew i krzewow uformowaw miske o srednicy rownej
srednicy dotu , nagpnie obficie podla. Bardzo wane jest podlewanie po posadzeniu. Ma

34



ono na celu nie tylko namoczenie korzémiezo posadzonych étin, ale przede wszystkim
doktadne oblepienie korzeni najdrobniejszymiastkami gleby, co stanowi dobre
zabezpieczenie przed wysychaniem. Dlatego zawdegynabficie podlewa po posadzeniu,
nawet podczas deszczu. Przed podlewanienzyateocno udepta zieme i ewentualnie
uzupeiné po podlaniu, j#i osigdzie. Uciskagc ziemg wokoto ragliny najlepiej jest
uformowa misc aby woda nie sptywata na boki. Drzewa ugleabezpieczypalikami .

5.6. Piekgnacja roslin.
5.6.1. Pie¢égnacja drzew.

Drzewa powinny b§ poddane stalemu monitoringowi i gighacji polegajcej na
usuwaniu koliduyjcych kydz obumartych gaizi, zeby w przysziéci unikmé wytama
i deformacji. Nawaenie drzew nie powinno lBykonieczne, ze wzgtlu na wycie jedynie
gatunkdéw miejscowych, dobrze dostosowanych do pawpci tu warunkéw. Podlewanie
roslin powinno s¢ odbywa w okresach suszy, przez pierwsze 3 lata od poealze

5.6.2. Pie¢égnacja krzewdw.

Rosliny zrzucajpce liscie na zing — bez bryly korzeniowej. Po posadzenidliny
naleey przychg¢ w celu wyréwnania iodpowiedniego zsgczenia. Naley usumé
uszkodzone korzenie i wykofai¢cie peddéw na wysokéci 10 — 15cm. Dotyczy to nasadze
zywoptotow nieformowanych. W przypadku nasadnaturalistycznych sadzonki rima cié
na wikszej wysokeéci. Krzewy sadzone jesiennalezy przyci¢ pod koniec marca. W innym
przypadku przemaran Na pocztku marca kolejnego roku nale ponownie przyei¢ rosliny
na wysokgci 20 — 30cm.

Rasliny zrzucajce liscie na zing — z bryh korzeniows i w pojemnikach. Gicie nie
jest konieczne, poniewakorzenie nie g przycinane. Naley tylko usuné pedy suche.
W przypadku krzewdw roacych na parkingach i przyagach pieszych, natg monitorowa
stan i sukcesywnie wykonyweaciccia sanitarne i pravietlajgce w przypadku nadmiernego
rozrostu, lub nie di& silnego zagszczenia.

5.6.3. Rdliny okrywowe i byliny .

Rosliny okrywowe wymagaj minimalnej pie¢gnacji, tj. kontroli ich stanu
zdrowotnego, minimalnego nawenia (tylko w razie konieczioi) i usuwaniasmieci.
Niewskazane jest wygrabianiesdi, gdyz rosliny okrywowe porastaj ich powierzchny,
umazliwiajac ich rozktad i wzbogacenie gleby w prochnidNyjatek stanowy te ktore
zaprojektowano w bardzo eksponowanych miejscach. wigkszaici byliny stanowa w
projekcie uzupetnienie miejscowej shmnosci i wyeksponowania na jej tle konkretnego
gatunku. Konieczne jest stale monitorowanie nasa@oel lgtem usuwania ekspansywnego
samosiewu niepgdanych gatunkow. Powinno &yo wykonywane przez, lub pod nadzorem
wyksztatconego przyrodnika zaznajomionego z prejekt

5.6.4. Pie¢égnacja traw ozdobnych.

Rabaty z trawami trzeba systematycznie odchwaézezaniejsca, w ktérych étiny
wymarzly lub wyschly — uzupeinta Kepy gatunkow dywanowych szybkoegprzerzedzaj
i starzej, dlatego naley je co 2 — 3 lata odnawdaw zaleznosci od gatunku - dziedi lub
przycing. Paméetac trzeba o usugciu nasion traw, zanim dojrzgjby sk nie rozsiewaly i nie
zachwaszczaly innych exi ogrodu (jedynie miskanty nie stwargzaggo problemu). Wiosn
dosy¢ nisko scinamy suchedzbta traw wysokich, aby d@aszang rozwoju nowym pdom.
Piekegnacja rélin rozpoczyna si z chwil ich posadzenia
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5.7. Trawniki.

Trawniki proponuje si wykona& siewem, jako trawniki gkowe. W sprzedsy
dostpne § gotowe mieszanki traw. Wyboru odpowiedniego rodzagsion dokonujemy
w zalenosci od sposobu aytkowania przysziego trawnika: trawnik ozdobny, jsoe
wypoczynku czy teren sportowo-rekreacyjny. Mieszartkaw musi by dostosowana do
siedliska i odporna na wydeptanie. Powinna zawieni@ wicce] niz 0,5% chwastow. Jej
zdolna¢ kietkowania powinna wyno&i co najmniej 80%. Nalg upewnt sie, czy
posiadana il& nasion traw wystarczy do obsiania powierzchni tidka (3 — 4 kg na
100 nf). lloé¢ nasion na Ihto 35g. W wypadku deszczowej pogody nglewracd
szczegolp uwag;, by na trawniku nie rozmugty sie slimaki. Rozpylié odpowiednisrodek
przeciwslimakom.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 6

6.2. Kontrola robot przy usuwaniu drzew i krzakow.
Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie kompl&tiousungcia
roslinnosci, wykarczowania korzeni i zasypania dotow.

6.3. Kontrola trawnikéw.
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega peasvdzeniu:
* 0OCzyszcCzenia terenu z gruzu i zanieczysagcze
« okreslenia ilcci zanieczyszcze(w m®),
* pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaea odkiad,
* wymiany gleby jalowej na ziemiiurodzajm z kontroh grubdci warstwy roZcielonej
ziemi,
* ilosci rozrzuconego kompostu,
» prawidiowego uwatowania terenu,
* zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dakuatacji projektowej,
*  Qestasci zasiewu nasion,
* prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
» okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,
» dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt makggtgsci wykietkowanychzdziebet trawy.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy:
* prawidtowej gstaici trawy (trawniki bez tzw. tysin"),
» obecndci gatunkdéw nie wysiewanych oraz chwastow

6.4. Kontrola jakosci robot sadzeniowych krzewow o drzew.

Badania w czasie prowadzenia Robo6t polegs sprawdzaniu przez Kierownika
Projektu na bigzgco, w miae postpu Roboét, jakéci uzywanych przez Wykonawc
materiatdw i zgodnixi wykonywanych Robét z Dokumentadprojektovs i wymaganiami
SST. W szczegdliai zakres badaobejmuje:

» badanie dostaw materiatow,

e sprawdzanie dokumentéw dopuszczenia materiatoviasmwania,

» kontrok prawidtowaci wykonania Roboét (geometrii i technologii),
» kontrok poprawndci i jakosci wykonania,
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e ocere estetyki wykonanych Robot.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w SSD 00. ,Wgane Ogolne” pkt. 7.
Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokotacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. @om robét dokonuje
Wykonawca po pisemnym powiadomieniuzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiarow. Jakikolwiek lald lub przeoczenie (opuszczenie)
w ilosciach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvieWykonawcy
od obowizku ukaczenia wszystkich rob6t. Blne dane zostgrpoprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na fnie. Obmiar gotowych robotelzie przeprowadzony
Z czstdscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okrdonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawiclnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow.

Dlugosci i odlegidci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdtulinii osiowej. Jali SST wiaciwe dla danych robét nie
wymagaij tego inaczej, objosci beda wyliczone w nf jako dlugéé pomnaona przezredni
przekrdj. ligci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢ldag wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu. Ugglzenia i sprgt pomiarowy zostan
dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestugcych
to Wykonawca bdzie posiada wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie wdzenia
pomiarowe bda przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaan
robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag odnénym
wymaganiom SST &lzie utrzymywd to wyposaenie zapewniak w sposob aegly
zachowanie doktadroi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary lgdg przeprowadzone przed ggeiowym Ilub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robét, a tate w przypadku wygpowania dhaszej przerwy w robotach. Obmiar
robét zanikajcych przeprowadzacesiv czasie ich wykonywania. Obmiar robo6t podlaggch
zakryciu przeprowadza ¢siprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiamazo
nieodzowne obliczenia¢da wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny. Wyynia
skomplikowanych powierzchni lub afppsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice molyc¢
dolagczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktérego wzdér zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.
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8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robat.
Ogolne zasady odbioru robét podano w SSD 00. ,\Wgan& Ogodlne” pkt. 8.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbiorowi robot zanikarych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci.

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatdgi podano w SSD 00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Ptatng¢ nalezy przyjmowa& na podstawie jednostek obmiarowych. Cena wykonania
robét obejmuije:
* wyciecie i wykarczowanie drzew, pni i krzakow,
* wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie ¢gatna kog
drzewny, wzgkdnie,
» spalenie na miejscu pozosta@opo wykarczowaniu,
e zasypanie dotow,
e uporazdkowanie miejsca prowadzonych robaot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
« PN-R-67026; 2002 Materiat szkétkarski. Sadzalkiew i krzewodw.
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SSD-04
PROFILOWANIE | ZAG ESZCZANIE PODLO ZA

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotycge
wykonania i odbioru robét zwtanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem
i zaggszczaniem podi@ gruntowego w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego dazemia konstrukcji nawierzchni
w gruncie kat I.

1.4. Okredlenia podstawowe.
Okre&slenia podstawowe as zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SSD 00 ,Wymagafigolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
Nie wystpuja.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogo6lne”
pkt. 3.

3.2. Sprat do wykonania robot.
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
* Rowniarek lub spycharek uniwersalnych z érike ustawianym lemieszem;aynier mae
dopuci¢c wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki
z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunkuypnaaszyny,
» Koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
* Walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.
Stosowany spet nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdawosci
gruntu podiaa.
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4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w SSD 00.m@agania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot.

Wykonawca powinien przygtic do wykonania koryta oraz profilowania
i zagszczenia podita bezpérednio przed rozpogziem rob6t zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania
I zagsszczania podim, jest maliwe wylacznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie orgo wyprofilowanym
I zaggszczonym podizu nie mae odbywé sie ruch budowlany, niezwrzany bezpérednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny
by¢ wczenie] przygotowane. Paliki lub szpilki nale ustawig w osi drogi i w rzdach
rownolegtych do osi drogi lub w inny sposéb zaakoemny przez Ilayniera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utheia¢ nachgniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robotw odstpach nie wgkszych nk co 10 metrow. Rodzaj spitz,

a w szczegolnii jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzong s
roboty i do trudnéci jego odspojenia. Koryto maa wykonywa r¢cznie, gdy jego szeroké
nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktgobeaerzeniach lub w przypadku robot
o matym zakresie. Spos6b wykonania must pakceptowany przez dyniera. Grunt
odspojony w czasie wykonywania koryta powiniert Byykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w npdyb odwieziony na odktad w miejsce
wskazane przez hyniera. Profilowanie i zagzczenie podia naley wykona& zgodnie

z zasadami oké&onymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa.

Przed przyspieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze PO oczyszczeniu powierzchni pozho naley sprawdzé, czy istniejce
rzedne terenu umdiwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkedaych podiaa.
Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmniegrd wyzsze ni
projektowane rgdne podtaa. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstijs
zanzenia poziomu w podfa przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchné podtaze na gtbokaos¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt
spetniajcy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w § koniecznej do
uzyskania wymaganych gdnych wysokeéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartai
wskaznika zagszczenia, okonych w tablicy 1. Do profilowania podia naley stosowé
réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob
zaakceptowany przez dyniera. Bezpérednio po profilowaniu podi@a naley przysgpi¢ do
jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowa do osagniecia wskanika
zag;szczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne warkei wskanika zagszczenia podima (Is)

Strefa Korpusu Minimalna waré Is dla:
Rodzaj cgzki i | Ruch mniejszy od
bardzo ajzki ciezkiego

Gorna warstwa 0 1,00 1,00

grubasci 20 cm

Na gkbokasci od 20 do
50 cm od powierzchn
podtaza 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiae uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel zag:szczenia naley oprz€ na metodzie
obcigzen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozidowedtug
norm. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu oditsehia nie powinien przekracza,?2.
Wilgotnos¢ gruntu podiga podczas zggzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej
z tolerancj od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza.

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno ky utrzymywane
w dobrym stanie. Jeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem
podiaza nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do ukladania
warstw nawierzchni, to powinien on zabezpig€czypodiaze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez razaie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podige ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy mioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po
osuszeniu podi@ Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona
on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SSD 00 ,Wymagania Ogoélne” pkt. 6.

6.2. Badania w czasie robot.
6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow.

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych
I zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podé&épodaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow wykonanego koryta
i wyprofilowanego podtéa.

Wyszczegolnienie badai | Minimalna czstotliwos¢

pomiaréw bada i pomiaréw

Szerokac¢ koryta 10 razy na 1 km

Réwna¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie
ruchu

Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

Rz¢dne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jgj
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krawedziach dla autostrad
i drég ekspresowych, co 100 m
dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jgj
planie krawedziach dla autostrad
i drég ekspresowych, co 100 |m
dla pozostatych drog
Zageszczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dzienngj
gruntu podtaa dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 600 M

6.2.2. Szerokéé koryta (profilowanego podtaza).
Szeroké¢ koryta i profilowanego podia nie mae r&@ni¢ sie od szerokeci
projektowanej o wicej nz +10 cm i -5 cm

6.2.3. Rowna¢ koryta (profilowanego podiaza).

Nieréwnaci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy faty
zgodnie z normp NierOwndaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tat. Nierdbwnaci nie
mog przekracz&20 mm

6.2.4. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego padto powinny by zgodne
z dokumentagj projektow z tolerancj + 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdgciowe.
R&nice pomégdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia
i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraé¢zgl cm, -2 cm

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie.
Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceej niz
+ 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lubcej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podia).

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrélony wg
normy nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.sllg@ako kryterium dobrego
zag:szczenia stosuje esporéwnanie wartiei modutdow odksztatcenia, to wastostosunku
wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, @&rgich zgodnie z normnie powinna
by¢ wieksza od 2,2.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
poditoza).

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazupwicksze odchylenia cech geometrycznych od

okreslonych w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie dehgkasci co

najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zagczanie. Dodanie nowego materialu bez

spulchniania wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SSD 00. ,Wgane Ogolne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostk obmiarova jest nf (metr kwadratowy) profilowanego podi Obmiar
robo6t zwizanych z wyznaczeniem obiektow jes¢dcda obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SSD 00. ,\Wganaa Ogolne” pkt. 8. Roboty
uznaje st za wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®S5T i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci.

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatdgi podano w SSD 00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

* odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roppleamiem,

» zatadunek nadmiaru odspojonego gruntusnoaki transportowe i odwiezienie na odkfad
lub nasyp,

» profilowanie dna koryta lub podia,

* zagszczenie,

* utrzymanie koryta lub podia,

* przeprowadzenie pomiaréw i badadaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

e PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

* PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezailgotnaci

* BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modidisztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

* BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i at

« BN -77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczania gruntu.
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SSD-05
PODBUDOWA Z KRUSZYWA-WYMAGANIA
OGOLNE

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegoOlowej specyfikaofichhicznej & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zyaanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowe] Specyfikacji drenicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumenetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych Szczegotow Specyfikacih Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabiliaoych mechanicznie.
Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonujg ggodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowomocnicz i podbudow
zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna— proces technologiczny, polegey na odpowiednim
zag:szczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowe 3 zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi

polskimi normami oraz z definicjami podanymi w S8D. ,Wymagania Ogdélne” pkt. 1.4
oraz w ST dotyczych poszczegdllnych rodzajow podbudéw z kruszyvbiltawanych

mechanicznie.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogdélne wymagania dotygee robdét podano w SSD 00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puxa
w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fanwmystabilizowanych
mechanicznie powinno bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeni@vgca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albaren zwiru wigkszych od 6 mm
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztz#bcych i bez domieszek gliny
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2.3. Wymagania dla materiatow.
2.3.1. Uziarnienie kruszywa.

Krzywa uziarnienia kruszywa, ollena wedlug normy powinna ie¢ miedzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia.

2.3.3. Woda.
Nalezy stosowé wock.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt.
3.

3.2. Sprzt do wykonania robot.

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykagai¢ mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spratu:

* mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypamsg/ch w uradzenia dozujce wodc.
Mieszarki powinny zapewdi wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofob
optymalnej,

* walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub sgtnych do zaggzczania.
W miejscach trudno doginych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport materiatow.

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnnynateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SSD 00.m@fania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podiea.

Podbudowa powinna bByutozona na podhu zapewnigicym nie przenikanie
drobnych czstek gruntu do podbudowy. Paliki lub szpilki do \widiowego uksztalttowania
podbudowy powinny bywczeniej przygotowane. Paliki lub szpilki powinny bystawione
w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposa@lakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoazliwiaé nachgniecie sznurkow
lub linek do wytyczenia robot w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.

Mieszank kruszywa cscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
konieczné¢ zapewnienia jednoroddac nie dopuszcza @iwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mielsago wyprodukowaniu powinna byd
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razu transportowana na miejsce wbudowania w tabé&p, aby nie ulegta rozsegregowaniu
i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki.

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej gré&ip
takiej, aby jej ostateczna grudopo zagszczeniu byka réwna grubd projektowanej.
Grubg¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie #eo przekracza 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna ®yroziozona w sposéb zapewmniay osigniccie
wymaganych spadkéw i ¢gdnych wysokeéciowych. Jeeli podbudowa skladacsk wiecej niz
jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow ¢drzych wysokéciowych. Rozpocgzeie budowy
kazdej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gzagczania powinna odpowiatavilgotnaosci
optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448etoda I1). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zoStasuszony przez mieszanie i napowietrzanigelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest asza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka
powinna by zwilzona okrélong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku,
gdy wilgotna¢ mieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wadtd, mieszank
nalezy osuszy. Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien
odpowiada przyjetemu poziomowi wskanika n@gnosci podbudowy wg tablicy 1,1 p. 11.

5.5. Odcinek probny.
Nie dotyczy.

5.6. Utrzymanie podbudowy.

Podbudowa po wykonaniu, a przed agoiem nasfpnej warstwy, powinna ldy
utrzymywana w dobrym stanie. z&é% Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ru€bszt napraw wyniktych
Z niewtaciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 6

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot.

Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénaadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatédw. Badania te powinny obejmbwaszystkie wiaciwosci okreslone
w pkt. 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow.
Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres bada przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

Lp. Czestotliwos¢ bada
Wyszczegdlnienie | Maksymalna
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bada Minimalna liczba] powierzchnia
badaa na dzienne| podbudowy
dziatce roboczej przypadajca na
jedno badanie
1. Uziarnienie
mieszanki 2 600
2. Wilgotnas¢
mieszanki
3. Zagszczenie Jedna prébka na jednym zjzie
warstwy
4, Badanie wisciwosci | Dla kazdej warstwy kruszywa i przy kdej
kruszywa zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki.

Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.
Probki naley pobierg w sposob losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na biezaco przekazywane aynierowi.

6.3.3. Wilgotnai¢ mieszanki.
Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglawilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (meidpla tolerancy +10% -20%.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy.

Zagsszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osggnigcia wymaganego
wskanika zagszczenia. Zagpzczenie podbudowy nale sprawdza wedlug norm.
W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest nibw® ze wzgédu na gruboziarniste
kruszywo, kontraj zag:szczenia naley oprze& na metodzie obgken ptytowych i nie rzadziej
niz raz na 5000 M lub wedlug zalede Inzyniera. Zagszczenie podbudowy stabilizowanej
mechanicznie naky uzna& za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego modutu E2 do
pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest niegkazy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

S <20
El
6.3.5. Wiaciwosci kruszywa.

Badania kruszywa powinny obejmofvacere wszystkich wiaciwosci okreslonych
w pkt. 2.3.2. Prébki do badaetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposob

losowy w obecngci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy.
6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiaréw.

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyazch cech geometrycznych podbudowy
podano w tablicy 3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. WyszczegOlnienie bada i | Minimalna czstotliwos¢
pomiarow pomiarow

47



1. Szeroké¢ podbudowy 2 razy na zdzie

2. Rownd¢ podiuzna jw.

3. Roéwnac¢ poprzeczna jw.

4. Spadki poprzeczne jw.

5. Rzdne wysokeéciowe w pkt. chartka zjazdu
6. Uksztaltowanie osi w planiel  jw.

7. Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na Kkalej
dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 m
Przed odbiorem: w 3
punktach, lecz nie rzadzigj
niz raz na 2000 m
8. Nasnos¢ podbudowy: raz na zjedzie

- modut odksztatcenia
- ugiccie spezyste

6.4.2. Szeroké¢ podbudowy.

Szeroké¢ podbudowy nie mze r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o0 wicej niz
+10 cm, -5 cm Na jezdniach bez kkgnikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza
od szerokéci warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wafto wskazan
w dokumentacji projektowej.

6.4.3. Rowndé¢ podbudowy.

Nierébwnaci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie
z normy. Nierébwndci poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrovg taty. Nieréwnaci
podbudowy nie magprzekraczé& - 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukactwimoy by zgodne
z dokumentagj projektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy.
R&nice pomédzy rzdnymi  wysokdciowymi  podbudowy i rednymi
projektowanymi nie powinny przekragz#& 1 cm, -2 cm

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pazalto
Os podbudowy w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej
0 wigcej Nz £ 5 cm

6.4.7. Grubaé¢ podbudowy i ulepszonego podia.

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej £ 10%,

6.4.8. Nénosé podbudowy.
* modut odksztatcenia wg normy powinien¢tggodny z podanym w tablicy 4,
* ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy.
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Wymagane cechy podbudowy

Minimalny modut

Podbudowa z \yskanik zagszczenid Maksymalne ugicie odksztatcenia mierzon

kruszywa 0| |5 pjie mniejszy ni sprzyste pod kotem| ptyta o srednicy 30 cm

wskazniku mm MPa

Wnos nie

mniejszym od od

niz % 40 kN 50 kN pierwszega drugiego
obcigzenia | obcizenia
Ex E,

60 1,00 1,40 1,60 60 120

80 1,00 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.
6.5.1. Niewt&ciwe cechy geometryczne podbudowy.

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuyvicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny kbynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gkebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonane] warstwy jegtdopuszczalne. deli szerokéé
podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej nz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezagcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na pelgruba¢ do potowy szeroki pasa ruchu,
dotozenie materiatu i powtOrne zeggczenie.

6.5.2. Niewt&ciwa grubos¢ podbudowy.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzim grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub
wybranie warstwy na odpowiednigicbokas¢, zgodnie z decyszj Inzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich \é&wosciach, wyrOwnane i ponownie zgggczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wghiu tych robét nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nosnos¢ podbudowy.

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona
wszelkie roboty niezimine do zapewnienia wymaganejsncsci, zalecone przez hyniera.
Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcdlpalowy tylko wtedy, gdy zarénie
nosnosci  podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robot przez Wykonawc
podbudowy.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SS D 00. ,¥fania Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego eahanicznie. Obmiar robo6t zywianych
Z wyznaczeniem obiektow jestgzia obmiaru robot mostowych.
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8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SSD 00 ,WyanagOgolne” pkt. 8. Roboty
uznaje st za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SSD 00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

* PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

* PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci zanieczyszcze
obcych

* PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsktadu ziarnowego

* PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. OznaezZsrtalttu ziaren

* PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaigotnasci

* PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasjkliwosci

* PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezanrozoodpornsi metod
bezpdredni

 PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci zanieczyszcze
organicznych

* PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartéci siarki metod
bromowg

* PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezarzpadu krzemianowego

*  PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezanzpaduwelazawego

* PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezarieralndgci w bebnie Los
Angeles

« PN-B-067317uzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bdowe. Badania
techniczne

« PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalnendwierzchni drogowyct.wir
I mieszanka

* PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane awiarzchni drogowych

* PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalme rmhawierzchni drogowych.
Piasek

* PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegatku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

* PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

* PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonuprae

* PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszghilzowanych mechanicznie

* PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawteria z ttucznia kamiennego

* BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

 BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienta@nane do nawierzchni
drogowych

* BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wika piaskowego

 BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu
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SSD-06
PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegoOlowej specyfikaofichhicznej & wymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zyaanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowe] Specyfikacji drenicznej.
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych Szczegotow Specyfikacih Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckne dotycz prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy =z kruszywa tamanegfabilizowanego
mechanicznie:

* Pod nawierzchgiprojektowanych zjazd;
* Pod nawierzchnie chodnika;

* Pod nawierzchnie drogi wewtnznej;

* Pod nawierzchnie jezdni;

* Pod nawierzchnie miejsc postojowych;

Szczegotowy zakres rzeczowy i Stbowy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowane@gmechanicznie — jedna lub
wiecej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvasng nawierzchni drogowe.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowe 3 zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogdélne wymagania dotygee robét podano w SSD 00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puxa
w SSD 00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogolnd” pk
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2.2. Rodzaje materiatow.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fan@mnystabilizowanych
mechanicznie powinno bykruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenmvgca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albaren zwiru wigckszych od 6 mm
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaz#bcych i bez domieszek gliny.

« Dla podbudowy projektowanych nawierzchni utwardzgmy naley zastosowa
podbudow zasadnicz z mieszanki niezwrzanej z kruszywem C90/3 grudmd 20 cm
oraz z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaieid2f81,5 mm grukiei 15 cm
(chodnik);

» Dla podbudowy projektowanych nawierzchni utwardagmy nalgy zastosowa
podbudow wigzaca z betonu asfaltowego gruéloo3 cm;

2.3. Wymagania dla materiatow.
2.3.1. Uziarnienie kruszywa.

Uziarnienie kruszywa powinno by zgodne z wymaganiami  podanymi
w SSD 00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogolng” pi3.1.

2.3.2. Wi&ciwosci kruszywa.
Kruszywo powinno spetnéavymagania okrdone w SSD 04 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogolne” pkt. 2.3.2.

3. SPRZET.
Wymagania dotycgce sprztu podano w SSD 00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
Ogolne” pkt. 3.

4. TRANSPORT.
Wymagania dotycgce transportu podano w SSD 00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogélne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSD 00 hBdowa z kruszyw.
Wymagania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Przygotowanie podiea.
Przygotowanie podia powinno odpowiada wymaganiom okrdonym
w SSD 04 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogolne” p.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa.
Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w SSD 04
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogélne” pkt. 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa.
Ustalenia dotycxe rozkiadania i zagzczania mieszanki podano w SSD 04
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogélne” pkt. 5.4.

5.5. Odcinek probny.
Nie dotyczy

52



5.6. Utrzymanie podbudowy.
Utrzymanie podbudowy powinno odpowigda wymaganiom okrdonym
w SSD 04 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogolng’ pl6.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.

Ogodlne zasady kontroli jako robot podano w SSD 04 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania Ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot.

Przed przygpieniem do robot Wykonawca powinien wykdénbadania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami SSD 04 ,Podbudowa z kruszyWymagania Ogoélne”
pkt. 6.2.

6.3. Badania w czasie robot.
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano
w SSD 04 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogolng’ §i3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy.
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w SSD4 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy.
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpano
w SSD 04 , Podbudowa z kruszyw. Wymagania Ogolie. §.5.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SSD 00. ,Wgane Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy
z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznidomi@ robot zwizanych
Z wyznaczeniem obiektow jesteszia obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SSD 00 ,Pdova z kruszyw. Wymagania
Ogolne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w SSD 00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 ipodbudowy obejmuje:
* Prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
* Oznakowanie robat,
* Sprawdzenie i ewentuagmapraw podtaza,
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* Przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z racep
» Dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

* Roziazenie mieszanki,

» Zagszczenie roztoonej mieszanki,

* Przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,

e Utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

* Normy i przepisy zwjzane podano w SSD 04. ,Podbudowa z kruszyw. Wymagan
Ogodlne” pkt. 10.

54



SSD-07 ,
ROBOTY W ZAKRESIE RO ZNYCH NAWIERZCHNI

Kod CPV 45233200 - 1 Roboty w zakresie 20ych nawierzchni

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecanej (SST) $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zgaanych z wykonywaniem warstwy nawierzchni
utwardzonej w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotycz prowadzenia robdét
przy wykonaniu nagpujacych prac:
» Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej jezdni;
* Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej miejsctpjsvych;
* Wykonanie nawierzchni z kostki betonowej chodnikow;
* Wykonanie korytka odwadnigego z prefabrykatéw betonowych o wymiarach;
Szczegotowy zakres rzeczowy i d@owy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okredlenia podstawowe.

1.4.1. Betonowa kostka brukowa -prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do
budowy warstwyscieralnej nawierzchni, wykonany metpevibroprasowania z betonu nie
zbrojonego nie barwionego lub barwionego, jednd dwuwarstwowego, charakteryzay
si¢ ksztaltem, ktéry umdiwia wzajemne przystawanie elementéw.

1.4.2. Spoina —odstp pomkedzy przylegaicymi elementami (kostkami) wypetniony
okreslonymi materiatami wypetniggymi.

1.4.3. Szczelina dylatacyjna -edstp dziehcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umazliwienia odksztalcé temperaturowych, wypetniony olktenymi materiatami
wypetniagcymi.

1.4.4. Pozostate okrdenia podstawowe 3 zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SSD Q@ymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogdélne wymagania dotygee robdét podano w SSD 00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puxa
w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 2.
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2.2. Nawierzchnie.
2.2.1. Kostka betonowa.
Prefabrykowane betonowe kostki brukowe oraz eleynentipetniajgce przeznaczone
sa do pokrycia nawierzchni zewtnznych i wewntrznych oraz jako elementy pokrycia
dachowego.
Dane techniczne:

Wymiary kostki

Grubas¢ kostki

Kolor

Faza

Rodzaj powierzchni licowej

Sposob obrobki kicowej

Klasa betonu

Wytrzymatai¢ charakterystyczna na rozganie
Wytrzymatai¢ charakterystyczna na zginanie
Charakterystyczne ohgienie niszczce

Udziat powierzchni przepuszczagj wodt (%)
Odpornd¢ na warunki atmosferyczne
Odporndg¢ nascieranie

Nasgkliwos¢ (%)

Dopuszczalne odchytki wymiarow

Dopuszczalne odchytki wymiaru przgkych
Odpornd¢ na pdélizg/poslizgnigcie

Trwatos¢

Wspotczynnik przewodrigi cieplnej
Odporndg¢ na dziatanie ognia zewtiznego
Emisja azbestu

Reakcja na ogie

Kolor

2.2.2. Prefabrykowane korytko Nr 2.
Prefabrykowane korytko betonowe sfudo odwodnienia powierzchni utwardzonych
w sposo6b grawitacyjny.
Dane techniczne:

Materiat prefabrykat
Klasa betonu C12/15
Wymiary 50x15x50 cm

9,1x19,2 cm, 27x18,8 cm,
36x18,8 cm oraz 45x18,8 cm
6 cm
antracyt, gebi, szary, grafitowy
z faglub bez fazy
Gtadka
ND
ND
> 3,6
ND
ND
ND
klasa 3 (oznaczenie D)
klasa 4 (oznaczenie I)
< 6,0/ klasa 2 (oznaczenie B)
12 (diugészerokac),
+3 (grubéx)
ND
Zadowalajca
Zadowalajca
1,42 W/(m*K)
Zadowalaga
Brak zawastbazbestu
Al
grafitowy, szary, czerwony

2.3. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostko

Betonowa kostka betonowa powinna poséad@roba¢ techniczmg, wydany przez
uprawniory jednostk (Instytut Badawczy Drog i Mostéw). Betonowa kostkaukowa
powinna odpowiada wymaganiom okrdonym w aprobacie technicznej, a w przypadku
braku wystarczapych ustalé, powinna mié charakterystyki okidone przez odpowiednie
procedury badawcze IBDiM, zgodne z paaymi wskazaniami:
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ksztatt 1 wymary powinny by zgodne 2z deklarowanymi przez producenta,
z dopuszczalnymi odchytkami od wymiarow: (dtdga szeroké¢ + 3,0 mm, grubé&t
5,0 mm),

wytrzymala¢ nasciskanie powinna kiynie mniejsza i 50 MPa, dla klasy ,,507,
mrozoodporn&t: po 30 cyklach zamgania i rozmraania probek w 3% roztworze NaCl
lub 150 cyklach zameania i rozmraania metod zwykla, powinny by spetnione
jednoczénie nasfpujace warunki:

- prébki nie powinny wykazywapekni¢¢ i zarysowa powierzchni licowych,

- taczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonycbhznéow i krawedzi, odpryskow
kruszywa itp. nie powinna przekraézZs® masy probek nie zanizanych,

- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do prébek nie zapara/ch nie powinno
by¢ wigksze ni 20%,

nasgkliwos¢, nie powinna przekracz®%,

scieraln@¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, éliorea stra4 wysokaci, nie powinna
przekraczéa wartasci 3,5 mm, dla klasy ,,50”,

szorstkd¢, okreslona wskanikiem szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni
licowej goérnej, sprawdzona wahadiem angielskim, ipo& wynost nie mniej nk
50 jednostek SRT,

wyglad zewrgtrzny: powierzchnie elementow nie powinny migss, gknie¢ i ubytkow
betonu, krawdzie elementéw powinny Byrowne, a tekstura i kolor powierzchni licowej
powinny by jednorodne. Dopuszczalne wady wady zewrgtrznego i uszkodzenia
powierzchni nie powinny przekraczavartagci podanych w tablicy 1. (Uwaga: Naloty
wapienne - wykwity w postaci biatych plam - powstaj wyniku naturalnych procesow
fizykochemicznych wyspujacych w betonie podczas jegogwania i twardnienia; naloty
te powoli znikag w okresie do 2 lat).

Tablica 1. Dopuszczalne wady wydu zewrtrznego betonowej kostki brukowej.

57

Lp. Wiasciwosci Wymagania (gatunek 1)
1. Stan powierzchni licowej: | jednorodna w danej partii
- tekstura niedopuszczalne
- rysy i sgkania jednolity dla danej partii
- kolor wedtug katalogu dopuszczalne niekontrastowe
producenta przebarwienia na
- przebarwienia pojedynczej kostce
- plamy, zabrudzenia niedopuszczalne
niezmywalne wogl dopuszczalne
- naloty wapienne
2. Uszkodzenia powierzchni
bocznych: 2
- dopuszczalna liczba w 1 30 mm x 10 mm
kostce
- dopuszczalna wielkd
(dtugasc i szerokdc)
3. Szczerby i uszkodzenia
krawedzi i naray niedopuszczalne
przylicowych
4. Uszkodzenia kraydzi
pionowych



- dopuszczalna liczba w 1 2

kostce 20 mm x 6 mm
- dopuszczalna wielkd
(dhugas¢ i gigbokasc)

2.4. Sktadowanie kostek.

Kostke zaleca si pakow& na paletach. Palety z kostknog by¢ skladowane na
otwartej przestrzeni, przy czym podé powinno by wyréwnane i odwodnione. Pgdane
jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposoktadania i siatki spoin oraz
umazliwiaty wykonanie warstwy o szerokol 1,0 m lub 1,5 m bez konieczsw przecinania
elementow w trakcie ich wbudowywania w nawierzehni

2.5. Materiaty do podbudowy uta@onej pod nawierzchng z betonowej kostki.

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacjrojgktowej, powinny
odpowiadé wymaganiom wiéciwej SST lub innym dokumentom zaakceptowanym przez
Inzyniera.

2.6. Cement.
Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wygmeimispoin midzy ptytami
powinien by cementem portlandzkim i odpowiadaymaganiom podanym w normach.

2.7. Piasek.

Piasek do zaprawy cementowej powiniert lgatunku 1, natomiast do wypetniania
spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, leczweadasci pytdbw mineralnych w granicach
od 3 do 8%.

2.8. Woda.
Woda do zaprawy cementowe;j.
Tablica nr 2. wymagania podsypki piaskowe].

Lp. Wiasciwosci Wymaganie Badanie wg
normy
1 Nasgkliwos¢, %, nie wecej 2,5 PN-B-06714-18
niz
2. Mrozoodporné, ubytek 5,0 PN-B-06714-19

masy po 25 cyklach
zamraania, %, nie wicej nz
3. | Zawarté¢  zanieczyszcze Barwa nie PN-B-06714-26

organicznych, ciemniejsza i
wzorcowa
4. Zawart@¢ zanieczyszcze 0,2 PN-B-06714-12
obcych, %, nie
wigcej niz
5. | Zawartg¢ ziaren 25
nieforemnych, %, nie wcej
niz
6. Wskanik piaskowy, wegkszy 65 BN-64/8931-01
od
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2.9. Masa zalewowa.
Masa zalewowa do wypetniania spoin i szczelin tdggnych powinna by
stosowana na ggeo i odpowiadd wymaganiom normom.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt.
3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni.

Uktadanie kostka betonowej, brukowej klinkieroweegz ptytek chodnikowych nie
odbywa sie:

* recznie, zwtaszcza na matych powierzchniach,

* mechanicznie przy zastosowaniu gtzer ukiadajcych (uktadarek), sktadggych se
z woézka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgtago do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich aemnia; uradzenie to, po skiczonym ukitadaniu kostek,
mozna wykorzystd do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi davytaka
szczotkami.

Do przycinania kostek nioa stosowa specjalne narzizia trgce (np. przycinarki,
szlifierki z tarca). Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowa zagszczarki
wibracyjne (ptytowe) z wykltadzin elastomeroy, chrongce kostki przedscieraniem
i wykruszaniem nargy. Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowe] oraav
betonowych z oporem nale stosowa betoniarki.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport ptyt i sktadowanie.

Kostka betonowa nie by przewaone dowolnymisrodkami transportowymi po
osiggnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,5 R. W czasie transportu ptyty betoeow
powinny by zabezpieczone przed przemieszczenign sszkodzeniami, a gérna warstwa
nie powinna wystawapozasciany srodka transportu wcej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.
Kostka betonowa, brukowa klinkierowa oraz ptytkiodnikowe mog by¢ skiadowane na
otwartej przestrzeni, na podio wyrbwnanym i odwodnionym, z zastosowaniem paodida
I przektadek utaonych w pionie jedna nad draigPtyty aurowe naley uktad& na ptask
w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STD 00.rj\&fyania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Podiae.

Podioze mae stanowd grunt rodzimy lub nasypowy, na ktérym begmanio
ukltadana jest nawierzchnia. Grunt podto powinien by jednolity, przepusczalny
I zabezpieczony przed skutkami przemarzania. Wskazagszczenia gruntu powinien
wynosk Is £1,0.
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5.3. Konstrukcja nawierzchni.

Konstrukcja nawierzchni powinna d&yzgodna z dokumentacj projektows.
Podstawowe czynsoi przy wykonywaniu nawierzchni, z wygiowaniem podbudowy,
podsypki cementowo-piaskowej i wypetnieniem spoaskiem obejmu:

* wykonanie podbudowy,

» wykonanie obramowania nawierzchni (z kegnikow, obrzey i sciekow),
* przygotowanie i rogcielenie podsypki cementowo-piaskowej,

» utozenie kostek z ubiciem,

* wypetnienie szczelin piaskiem,

* pielegnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.4. Podbudowa pod nawierzchri z kostki betonowej.
Podbudow pod utazenie nawierzchni z kostki me stanowd:

» podiaze z gruntu rodzimego, ulepszone piaskiemirem, odpadami z kamieniotomow,
wyprofilowane i zagszczone do Is + 1,0,

* istniegca nawierzchniazwirowa, tluczniowa lub brukowa z zastosowaniem veys
wyréwnawczej z piasku 3 cm lub inny rodzaj podbwgozgodny z dokumentag)
projektows. Warunki wykonania podbudowy powinny odpowiaédavymaganiom
zawartym w odpowiednich SST.

5.5. Obramowanie nawierzchni.

Do obramowania nawierzchni z kostki brukowej tglestosowd krawezniki
betonowe uliczne lub betonowe drogowe. Rodzaj stasgch krawznikOw powinien by
zgodny z dokumentagcprojektows, SST lub wskazaniami hyniera.

5.6. Podsypka.

Rodzaj podsypki i jej grudo powinny by zgodne z dokumentacprojektows lub
SST. Grubé& podsypki powinna wyno&ipo zagszczeniu 3 do 5 cm, a wymagania dla
materialtdbw na podsygkpowinny by zgodne z punktem 2.3. Dopuszczalne odchytki od
zaprojektowanej grul3ci podsypki nie powinny przekracza 1 cm Podsypk cementowo-
piaskows przygotowuje si w betoniarkach, a naginie rozciela s¢ na uprzednio zwhonej
podbudowie, przy zachowaniu wspétczynnika wodno-eaiowego od 0,25 do 0,35
i wytrzymatdsci nasciskanie nie mniejszej niR7 = 10 MPa, R28 = 14 MPa. W praktyce,
wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna bytaka, aby poscisnieciu podsypki w dtoni
podsypka nie rozsypywataesii nie byto na dtonsladéw wody, a po naémieciu palcami
podsypka rozsypywata i RoZcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno
wyprzedzaé uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. &m@ona podsypka powinna by
wyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (ngcanymi) lub
zag;szczarkami wibracyjnymi. Catkowite ubicie nawierachmusi by zakaczone przed
rozpoczciem wigzania cementu w podsypce.

5.7. Uktadanie nawierzchni z kostek betonowych.
5.7.1. Warunki atmosferyczne.

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca si
wykonywa przy temperaturze otoczenia niezsaej ng +5 °C. Dopuszcza giwykonanie
nawierzchni jéli w ciggu dnia temperatura utrzymuje sv granicach od 0 °C do +5 °C, przy
czym j&li w nocy spodziewanegasprzymrozki kostk nalezy zabezpieczy materiatami
0 ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stopgg itp.).
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5.7.2. Ulaenie nawierzchni z kostek.

Warstwa nawierzchni z kostki powinnacbwykonana z elementéw o jednakowej
grubaici. Na wickszym fragmencie robét zaleca siosowa kostki dostarczone w tej samej
partii materiatu, w ktérej niedopuszczalne syzne odcienie wybranego koloru kostki.
Uktadanie kostki mzna wykonywa recznie lub mechanicznie. Ukladanigczne zaleca si
wykonywa na mniejszych powierzchniach, zwilaszcza skomplikoyeh pod wzgidem
ksztattu lub wymagapych kompozycji kolorystycznej uktadanych desenazord@nych
wymiarow i ksztattdow kostek. Uktadanie kostek pominvykonywa przyuczeni brukarze.
Uktadanie mechaniczne zalecag sivykonywa& na duych powierzchniach o prostym
ksztalcie, tak aby uktadarka mogta przehosipalety warstw ksztattek na miejsce ich
utozenia z wymagan doktadndcig. Kostka do uktadania mechanicznego niezenonie
duzych odchytek wymiarowych i musi byodpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
utozona na palecie w odpowiedni wzor, bez deluia potowek i dzievatek, przy czym kada
warstwa na palecie musi byobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, bykkose
przywieraly do siebie. Ukladanie mechaniczne zawsuesi by wsparte prag brukarzy,
ktorzy uzupetniagg przerwy, wyrabiaj tuki, dokladay kostki w okolicach studzienek
i kraweznikow. Kostle uktada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewa
po procesie ubijania podsypka zagcza si. Powierzchnia kostek patonych obok urzdzen
infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazibv) powinna trwale wystawaod 3 mm
do 5 mm powyej powierzchni tych uggdzen oraz od 3 mm do 10 mm powsj korytek
sciekowych gciekdw). Do uzupetnienia przestrzeni przy keamikach, obrzeach
i studzienkach mma wywat elementy kostkowe wykmzeniowe w postaci tzw. potéwek
i dziewigtek, majcych wszystkie krawdzie rowne i odpowiednio fazowane. W przypadku
potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wplprzestrzé uzupetnia si kostly cieta,
przycinara na budowie specjalnymi nadziami trgcymi (przycinarkami, szlifierkami
z tarcg itp.). Dzienn dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca
si¢ zakaczy¢ prowizorycznie okoto poétmetrowym pasem nawierzchma podsypce
piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostlozonej na state. Przed dalszym
wznowieniem robét, prowizorycznie wong nawierzchrng na podsypce piaskowej naje
rozebra i usuny¢ wraz z podsypk

5.7.3. Ubicie nawierzchni z kostek.

Ubicie nawierzchni nalsy przeprowadzi za pomog zagszczarki wibracyjnej
(ptytowej) z oston z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni n@ne wywaé walca.
Ubijanie nawierzchni naly prowadzé od krawdzi powierzchni w kierunku jefrodka
i jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualrerdwnagci powierzchniowe
mog by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki. Po ubiciu nawierzchni
wszystkie kostki uszkodzone (ngkmicte) naley wymienic na kostki cate.

5.7.4. Spoiny.

Szeroké¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosid
3 mm do 5 mm W przypadku stosowania prostopaibanych kostek brukowych zaleca si
aby osie spoin pomlzy diuzszymi bokami tych kostek tworzyly z @sdrogi kat 45°,
a wierzchotek utworzonegogta prostego pomdzy spoinami miat kierunek odwrotny do
kierunku spadku podimego nawierzchni. Po uteniu kostek, spoiny natg wypeini
piaskiem. Wypetnienie spoin piaskiem polega naypasiu warstwy piasku i wmieceniu go
w spoiny na sucho lub, po obfitym polaniu wwodwmieceniu papki piaskowej szczotkami
wzglednie rozgarniaczkami z piGrami gumowymi.
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5.8. Pieégnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu.

Nawierzchn¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigogimi
piaskiem, po jej wykonaniu nalg przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o gruloi od 3,0 do
4,0 cm i utrzymywaja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni.

5.9. Wypelnienie spoin.

Wypelnienie spoin w nawierzchniach z ptytueowych powinno b§ wykonane
zgodnie z dokumentagcjprojektowg lub wskazaniami liayniera. Przy wypetnianiu spoin
przez zamulanie - piasek powinien zawterm 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm,
a zamulenie powinno kbywykonane na pelnwysoka¢ ptyt. Wypetnienie spoin zapraw
cementow o wytrzymatdci R28 + 20 MPa, powinno Bywykonane w gib nie mniej nt na
2/3 wysokdci ptyty. Przy wypetnianiu spoin maszalewows - przed zalaniem spoiny
powinny by wypetnione piaskiem do 2/3 wysaia piyt.

5.10. Szczeliny dylatacyjne.

Szczeliny dylatacyjne w nawierzchni z ptytusowych powinny by stosowane tylko
w przypadku wypetnienia spoin zaprawementow. Szczelin dylatacyjne powinny by
wypetnione mag zalewowg w taki sam sposob jaki stosuje girzy wypetnianiu spoin mas
zalewowa. W nawierzchniach drég i ulic, wykonywanych z ptsgurowych szczeliny
dylatacyjne powinny by wykonane co 10 do 15 m. Szczeliny dylatacyjne powiby¢
wykonane rownig miedzy nawierzchny i kraweznikami. Na nawierzchniach placéw oprécz
szczelin poprzecznych powinnybwykonane szczeliny podine w odsgpach co 5 do 7 m.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 6

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot.

Piyty betonowe powinny ldybadane w zakresie badpeinych i zwyktych. Badania
petne przeprowadza producent ptyt. Badania zwyldkrg przeprowadza przy kadym
odbiorze ptyt, wedtug nagtujacego zakresu:

* sprawdzenie wygbu zewrtrznego,
» sprawdzenie ksztaltu i wymiardw,
* sprawdzenie wytrzymasoi nasciskanie.

Sposob pobierania probek, badania i ocena wynikéwa powinny by zgodne
z normami. Badania pozostatych materialow stosoelardo wykonania nawierzchni z piyt
azurowych powinny obejmowawszystkie wiaciwosci, ktdre zostaly okidone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdbw wg pkt. 2.32d0. Przed przyspieniem do robét
Wykonawca powinien przedstawilnzynierowi do akceptacji wyniki badamateriatow
przeznaczonych do wykonania nawierzchni z ptyrawych.

6.3. Badania w czasie robot.

6.3.1. Badanie podiga.
Nalezy sprawdz¢, czy przygotowane podie odpowiada wymaganiom wg pkt. 5.2.
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6.3.2. Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni.

Konstrukcg i grubgs¢ podbudowy wg pkt. 5.3 nalg sprawdza w jednym miejscu na
kazdym kilometrowym odcinku drogi lub na @ 6000 rh powierzchni oraz w miejscach
budzcych watpliwosci.

6.3.3. Sprawdzenie obramowania nawierzchni.
Nalezy przeprowadzi ocere wizualg obramowania nawierzchni na catej diégo
budowanego odcinka.

6.3.4. Sprawdzenie ulzenia ptyt i kostki.

Sprawdzenie prawidtowoi utozenia pityt naley przeprowadza przez dokonanie
oceny wizualnej na catej diugm budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkami
podanymi w pkt. 5.6.

6.3.5. Sprawdzenie spoin.
Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje ad najmniej w trzech losowo wybranych
miejscach na:
» kazdym petnym lub rozpoetym kilometrze drogi,
« kazdych petnych lub rozpoeych 6000 M placu.

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje ¢ Siprzez usuricie materiatu
wypetniagcego na dtugei okoto 10 cm oraz zbadaniu, czy wypetnienie sgest zgodne
z wymaganiami podanymi w pkt. 5.7.

6.3.6. Sprawdzenie szczelin dylatacyjnych.

Rozmieszczenie szczelin dylatacyjnych pglesprawdzé przez ogidziny na catej
diugcéci budowanego odcinka lub catej powierzchni plégprawdzenie wypetnienia szczelin
dylatacyjnych wykonuje siw taki sam sposob jak spoin, w zgoéitioz wymaganiami
wg pkt. 5.8.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni.
6.4.1. Rowngé¢.

Nieréwnaci podiuzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrovy tatg lub planografem
zgodnie z normani. Nierowsoi podtuzne nawierzchni nie powinny przekra¢zZg0 cm

6.4.2. Spadki poprzeczne.
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny¢bzgodne z dokumentagcjprojektowg
z toleranc + 0,5%.

6.4.3. Rzdne wysokdciowe.
R&znice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+l cmi-2 cm

6.4.4. Uksztattowanie osi.

O$ nawierzchni w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej
0 wiecej nz £ 5 cm
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6.4.5. Szerok&¢ nawierzchni.
Szeroké¢ nawierzchni nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+5cm

6.4.6. Grubaé¢ podsypki (warstwy wyrownawcze)).
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigoodsypki nie powinny przekracza
+1,0cm

6.4.7. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow.
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw wykonanej nawierzchni podano
w tablicy 5.

Tablica 5. Cestotliwos¢ i zakres badacech geometrycznych nawierzchni.

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwas¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1. 10razynal kmiw
Spadki poprzeczne charakterystycznych
punktach
niwelety

2. 10razynal kmiw
Rzedne wysokéciowe charakterystycznych
punktach
niwelety

3. 10 razynal kmiw
Uksztaltowanie osi w planie charakterystycznych
punktach
niwelety

4. Szeroké& nawierzchni 10 razy na 1 km
5 Grubdci podsypki 10 razy na 1 km

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SSD 00. ,Wgane Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpwe
kostki brukowe.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robat.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SSD 00. ,Wganaa Ogolne” pkt. 7. Roboty
uznaje s za wykonane zgodnie z dokumengagjojektows i wymaganiami layniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramegitug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikapych i ulegajcych zakryciu podlegaj
» przygotowanie podia lub podbudowy,
* wykonanie podsypki.

64



9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SSD 00. ,Wymagania

Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1 fmawierzchni z piyt betonowych obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
przygotowanie podima lub podbudowy,
dostarczenie materiatow,
wykonanie podsypki,
utozenie nawierzchni,
wypetnienie spoin i szczelin dylatacyjnych,
pielegnacg nawierzchni,
przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykitego

PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtkwu. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondagraw

BN-69/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-66/6775-01 Elementy kamienne. Krgiki uliczne, mostowe i drogowe
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betorlenmenty nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymaganbadania

BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betornlementy nawierzchni drdg, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Ptyty drogowe

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betorlenmenty nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krauniki i obrzeza

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovanomawierzchni planografem i at
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntow
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SSD-08
KRAW EZNIKI | OBRZE ZA BETONOWE

Kod CPV 45233140-2 Roboty drogowe.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaoichhicznej & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robét zg@anych z ustawieniem obrae betonowych oraz
kraweznikOow betonowych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument tprgewy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot

Zwigzanych z ustawieniem:

» Kraweznikéw betonowych 15x30x100 cm, koloru szarychzoloych na ptasko na tawie
betonowej z betonu C12/15 z oporem na podsypce rdeme piaskowej 1:4 grulioi
5cm;

* Obrzezry betonowych 8x30x100 cm, koloru grafitowego agonych na ptasko na tawie
betonowej z betonu C12/15 z oporem na podsypce rdeme piaskowej 1:4 gruloi
5cm;

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe ogranigeaj chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Obrzea chodnikowe —prefabrykowane belki betonowe rozgranigeajjednostronnie
lub dwustronnie @igi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychauodnikaciji.

1.4.3. Pozostate okrdenia podstawowe 3 zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SSD Q@Wymagania Ogoélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogdélne wymagania dotygee robdét podano w SSD 00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puxa
w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt.2.

2.2. Stosowane materiaty.
Materiatami stosowanympgs
* krawgzniki betonowe uliczne, prostatne scicte, jednowarstwowe gatunku 1 z godnie
z BN-80/6775-03/01,
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» obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
» piasek na podsygk do zapraw,

* cement do podsypki i zapraw,

* woda,

* materiaty do wykonania tawy pod kramiki.

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe — wymagania techniczne.
2.3.1. Dopuszczalne odchyiki wymiarow obrzsy.

Dopuszczalne odchytki wymiarow obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow olige

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
L +8 +12
b, h +3 +3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obize

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pkni¢¢ i ubytkdw betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Krandzie elementéw powinny Byrowne i proste. Dopuszczalne wady
oraz uszkodzenia powierzchni i kregdei elementow nie powinny przekraézavartcsci
podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia otyr.ze

Rodzaj wad i uszkodae Dopuszczalna wielks
wad i uszkodze
Gatunek Gatunek 2
1
WKklgstas¢ lub wypukiaé powierzchni 2 3
I krawedzi w mm
Szczerby i ograniczajcych
uszkodzenia| powierzchnie gorne Niedopuszczalne
krawedzi i (scieralne)
haray ograniczajcych
pozostate
powierzchnie:
- liczba, max 2 2
- dlugaé¢, mm, max 20 40
- gigbokas¢, mm, max 6 10

2.3.3. Sktadowanie.

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na sktadowiskach
otwartych, posegregowane wedtug rodzajow i gatunkBetonowe obrzea chodnikowe
naleey uktada z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewniangclvymiarach co
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najmniej: grub&¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szerokeé
obrzea.

2.3.4. Beton i jego skfadniki.
Do produkcji obrzey nalery stosowdé beton wediug PN-B-06250, klasy B25
i B30.

2.4. Materiaty na podsyple i do zapraw.

Piasek na podsypk cementowo-piaskogv powinien odpowiada wymaganiom
PN-B-06712, a do zaprawy cementowo-piaskowej PNeB1Q. Cement na podsypk do
zaprawy cementowo-piaskowej powinierctlmementem portlandzkim klasy nie mniejszéj ni
»32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701. Woda powinna¢bwpdmiany ,1”

i odpowiad& wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na tawy.

Do wykonania taw pod kramniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 wg PN-B-062%dorego sktadniki powinny
odpowiadé wymaganiom punktu 2.4.4.

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogoélne
pkt. 3.

”

3.2. Sprat.
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
* Dbetoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-
piaskowej,
» wibratorow ptytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych.

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymi srodkami
transportu po oggnieciu przez beton wytrzymadoi min 0,7 wytrzymaitéci projektowanej.
Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem gszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow.

Transport cementu powinien e¢si odbyw& w  warunkach  zgodnych
z BN-88/673108. Kruszywa mgna przewozi dowolnym srodkiem transportu,
w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem znnn
materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny zgbezpieczone przed wysypaniem,
a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.
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5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SSD 00.m@fania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy.

Koryto pod tawy naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu
powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzegdinieniem w szerok@i dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku. Wskaik zag:szczenia dna wykonanego koryta podggewinien
wynosk co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw.
Wykonanie taw powinno liyzgodne z BN-64/8845-02.

5.3.1. Lawa betonowa.

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonsje bez szalowania, przy
gruntach sypkich naky stosowé szalowanie. tawy betonowe z oporem wykonuje si
w szalowaniu. Beton r@zielony w szalowaniu lub bezfr@dnio w korycie powinien iy
wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalewykonywa& zgodnie z wymaganiami
PN-B-06251, przy czym natg stosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczrg mag zalewowa.

5.4. Podtae lub podsypka (tawa).

Podioe pod ustawienie obrza mae stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub
podsypka (fawa) zewiru lub piasku, o grubi@i warstwy od 3 do 5 cm po zggczeniu.
Podsypk (tawe) wykonuje s¢ przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie
z polewaniem wogl

5.5. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych.

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawi@ na wykonanym podia w miejscu
i ze swiattem (odlegtécia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym
z ustaleniami dokumentacji projektowej. Zexna sciana obrzea powinna by obsypana
piaskiem,zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, staie ubitym. Spoiny nie
powinny przekraczaszerokdéci 1 cm Naley wypelni je zaprawy cementowo-piaskosv
w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem mgleczyci¢ | zmy¢ wodg. Spoiny musz by¢
wypetnione catkowicie na pedrgicbokas¢.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 6

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot.
6.2.1. Badania obrzgy.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykénbadania materialow
przeznaczonych do ustawienia kegwikOw betonowych i przedstadviwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wydli zewrtrznego nalgy przeprowadz na
podstawie ogldzin elementu przez pomiar i policzenie uszkadzeystpujacych na
powierzchniach i kragdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3nRaoy dtugdsci
i gtebokasci uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki
z dokladnécia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021. Sprangz ksztattu
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i wymiarow elementéw naky przeprowadzi z doktadnéciag do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubsiey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie #6w prostych w narmach elementéw wykonuje ¢siprzez przytaenie
katownika do badanego naii zmierzenia odchytek z dokladioy do 1 mm

6.2.2. Badania pozostatych materiatow.

Badania pozostatych materiatbw stosowanych przyawianiu kravgznikdw
betonowych powinny obejmowavszystkie wtaciwosci, okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatdbw w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod taw.

Nalezy sprawdzéa wymiary koryta oraz zagzczenie podim na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi + 2 cm Zagzczenie podia powinno by zgodne
z pkt. 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw.

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegjaj

* Zgodna¢ profilu podiwznego gornej powierzchni taw z dokumengapjojektowy. Profil
podtwzny gornej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost + 1 cm na kade 100 m fawy.

*  Wymiary taw. Wymiary taw naley sprawdz¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na
kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiarOw wyn@sz

- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci + 10% szeroksxi projektowanej.

* ROwna¢ goérnej powierzchni taw. ROwisé goérnej powierzchni tawy sprawdza girzez
przytozenie w dwdch punktach, na 2de 100 m tawy, trzymetrowej taty. Pénat
pomiedzy gorry powierzchm fawy i przytazong tatg nie maze przekraczal cm

e Zagszczenie taw. Zagzczenie taw badaesiv dwaéch przekrojach na kde 100 m.

* Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku. @iszczalne odchylenie linii taw od
projektowanego kierunku nie m® przekracza+ 2 cm na kade 100 m wykonanej fawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraeznikow.

Przy ustawianiu kragznikow nalery sprawdzé:

» dopuszczalne odchylenia linii krganikbw w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosi = 1 cm na kade 100 m ustawionego krawmnika,

» dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzknaweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi £ 1 cm nazkle 100 m ustawionego kraanika,

* réwnas¢ gornej powierzchni kragznikOw, sprawdzane przez przyEnie w dwoch
punktach na kale 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomicdzy
gorm powierzchm kraweznika i przytazong tatg nie mae przekraczal cm,

» doktadna¢ wypetnienia spoin badagsico 10 metrow. Spoiny muszdy¢ wypetnione
catkowicie na pehp glebokasé.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w SSD 00. ,Wgane Ogolne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostlk obmiarow jest m (metr biggcy) ustawionego kraggnika oraz obrzea
betonowego.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogdlne zasady odbioru robat.

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SSD 00. ,Wganaa Ogolne” pkt. 8. Roboty
uznaje s} za wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt. 6 daty wyniki

pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
wykonanie koryta pod tagy
wykonanie fawy,
wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SSD 00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 m kraxnika i obrzeéa betonowego obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
* wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie szalunku,
* wykonanie fawy,
* wykonanie podsypki,
» ustawienie krawznikOdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
» ustawienie obrzea na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowe)),
* wypetnienie spoin zapraw
» zasypanie zewgtrznejsciany krawznika gruntem i ubicie,
* przeprowadzenie bafia pomiarbw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

*  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

*  PN-B-06250 Beton zwykty

* PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe

* PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonaapiraw

* PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

* PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefoaiypiaru cech geometrycznych

+ PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalnendwierzchni drogowyctZwir
i mieszanka

* PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane awiarzchni drogowych
* PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalre rmhawierzchni drogowych.
piasek
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PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtkw. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonowpraa

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betorlenmenty nawierzchni drdg, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymaganbadania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betornlementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza chodnikowe

BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio

Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPEDjnBprojekt - Warszawa, 1979
i 1982r.
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SSD-09
ROBOTY W ZAKRESIE NAWIERZCHNI
ASFALTOWYCH

Kod CPV 45233220-7 Roboty w zakresie nasvzchni drog.

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecianiej (ST) § wymagania dotycge
wykonania i odbioru robot zwrkanych z wykonywaniem warstwy konstrukcyjnej
nawierzchni z asfaltu w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegbtowej Specyfikacji drenicznej.
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych Szczegotow Specyfikacyh Techniczm.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckne dotycz prowadzenia robot
przy wykonaniu nagpujacych prac:
* Wykonanie nawierzchni z betonu asfaltowego projetitego zjazdu;

Szczegotowy zakres rzeczowy i d@owy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;j.

1.4. Okredlenia podstawowe.

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) — mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralnego
o okr&lonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) — mieszanka mineralna z odpowieglni
ilosciag asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na ggar, w okrglony sposéb, spehigja
okreslone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA)— mieszanka mineralno-asfaltowa idoa i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czynna, ktéra popravdheap
asfaltu do materiatbw mineralnych oraz gkgiza odporng btonki asfaltu na powierzchni
kruszywa na odmywanie wgdmoze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.
1.4.5.Podtoze pod warstwe asfaltowg — powierzchnia przygotowana do uemia warstwy

Zz mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony — asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalmka
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa —asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego
asfaltu w wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna - wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu
sprawdzenia, czy jej wdaiwosci 3 zgodne z receplaboratoryjm.

1.4.9. Odcinek prébny —odcinek warstwy nawierzchni (o diugd co najmniej 50m)
wykonany w warunkach zlibnych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psprgtu

i uzyskiwanych parametrow technicznych robot.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obchzenie drogi ruchem samochodowym, wioae

w osiach obliczeniowych ( 100 kN) na obliczeniowaspuchu na dab
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1.4.11. Pozostate okstenia podstawowesy zgodne z odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w SST 00. ,Wymagania ogolmpit. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w SST-00. ,Wymagania Ogolne” pig. 1

2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow.

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w SSD 00 ,Wymagania Ogélne” pkt. 2.

2.2. Asfalt.

Nalezy  stosowa asfalt drogowy spelniggy wymagania  okrdone
w PN-C-96170:1965 [6]. W zataosci od rodzaju warstwy natg stosowa asfalty drogowe
podane w tablicy | i 2.

2.3. Polimeroasfalt.

Jezeli dokumentacja projektowa Ilub SST przewiduje oiemnie asfaltu
modyfikowanego polimerami, to polimeroasfalt mupelpiaZ wymagania TWT PAD-97
IBDIM [13] i posiad& aproba¢ techniczg. Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie
w zaleznosci od rodzaju warstwy podano w tablicy | i 2.

2.4. Wypetniacz.

Nalezy stosowa wypetniacz, spetnigty wymagania okridone w PN-S-96504:1961
[9] dlawypetniacza podstawowego. Przechowywanie eiryipcza powinno by zgodne
z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsfeigralnej z betonu asfaltowego dla
kategorii ruchu KR1 i KR2

Lp. | Rodzaj materiatu (nr normy) Wymagania wobec
materiatow

1. | Kruszywo tamane granulowane
wg PN-B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]

a) ze skat magmowych i przeoboaych K. I, 1l; gat. 1, 2
b) ze skat osadowych jw.
C) surowca sztucznegeuwgzle pomiedziowe jw.

i stalownicze)
2. | Kruszywo tamane zwykie

wg PN-B-11112:1996 [2] ki I, II; gat. 1, 2
3. | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1966 [1] k. 1, 1l
4. | Grys izwir kruszony z naturalnie
Rozdrobnionego surowca skalnego kI. 1, 11; gat. 1, 2
Wg WT/MK-CZDP 84 [15]
5. | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2
6. | Wypetniacz mineralny
wg PN-S-96504:1961 [9]
a) wg PN-S-96504:1961 [9] podstawowy, zaspczy
b) innego pochodzenia wg oznaczenia pyly z odpylania,
laboratoryjnego popioty lotne
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7. | Asfalt drogowy
Wg PN-C-96170:1965 [6] D 50

8. | Polimeroasfalt drogowy DES8O A,B,C,
Wg TWT-PAD-97 [13] DP80

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzagej i wyréwnawczej z betonu
asfaltowego dla kategorii ruchu KR2

Lp. | Rodzaj materiatu (nr normy) Wymagania wobec
materiatow

1. | Kruszywo famane granulowane
wg PN-B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kl. 1, 1I; gat. 1,2
b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe jw.
i stalownicze)
2. | Kruszywo tamane zwykte

wg PN-B-11112:1996 [2] kl. I, Il; gat. 1, 2

3. | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1966 [1] kl. 1, 11

4. | Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionegdl. I, II; gat. 1,2
surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15]

5. | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2

6. | Wypetniacz mineralny wg PN-S-96504:1961 [9]
a) wg PN-S-96504:1961 [9] podstawowy, zagpczy
b) innego pochodzenia wg oznaczenia pyly z odpylania,
laboratoryjnego popioty lotne

7. | Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 [6] D 50

2.5. Kruszywo.

W zalenosci od warstwy naley stosowdé kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skfadowanie kruszywa powinno odbytvaie w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony.
Naleey stosowé& asfalt uptynniony spetniaggy wymagania okrdone
w PN-C-96173:1974.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa.
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejti@j wymagania
okreslone w WT.EmA-99.

2.8. Piasek.

Piasek na podsypkpowinien odpowiadawymaganiom BN-87/6774-04. Piasek na
podsypk cementowo-piaskogvdo ustawiania kragznika powinien odpowiada
wymaganiom PN-86/B-06712.

2.9. Kruszywo.

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa $tadwanego mechanicznie
bedzie pospétka 0-68 mm i kruszywo tamane, uzyskaneywiku przekruszenia surowca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albaren zwiru wigkszych od 8 mm
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztz#bcych i bez domieszek gliny.
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3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSD 00 ,Wymagania Ogolne” pkt. 3.

3.2. Sprzt do wykonania warstwy nawierzchni z asfaltu i pdbulowy.
Wykonawca przysgpujacy do wykonania warstwy nawierzchni z betonu asvedigo
powinien wykaza sic mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu :
* wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
» ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbviypu zagszczanego,
» skrapiarek,
» walcow lekkich,srednich i cgzkich,
» walcow stalowych gtadkich,
e walcow ogumionych,
» szczotek mechanicznych i /lub innych agzen czyszcacych,
» samochoddéw samowytadowczych z przykryciem lub texdmg
» spychacz,
* koparka.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SSD 00 ,Wymagania Ogolne”
pkt. 4.

4.2. Transport materiatow.
4.2.1. Asfalt.
Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:
» cysternach kolejowych,
» cysternach samochodowych,
* bebnach blaszanych,
* lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowany@ep Irzyniera.

4.2.2. Polimeroasfalt.
Polimeroasfalt naley przewozé¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97
IBDIM oraz w aprobacie technicznej.

4.2.3. Wypelniacz.

Wypeltniacz luzem naky przewozé¢ w cysternach przystosowanych do przewozu
materialdbw sypkich, umaiwiajacych roztadunek pneumatyczny. Wypetniacz workowany
mozna przewozi dowolnymi Ssrodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workdéw.

4.2.4. Kruszywo.

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnngsortymentami
kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zwilgocemi.
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4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego.

Mieszank betonu asfaltowego nélg przewoz¢ samochodami samowytadowczymi
z przykryciem w czasie transportu i podczas oczehkia/ na roztadunek. Czas transportu od
zatadunku do roztadunku nie powinien przekréc2agodzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania. Zalega stosowanie samochoddéw
termoséw z podwojnymiicianami skrzyni wyposa@nej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robét.
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SSD 00 ,Agania Ogodlne” pkt. 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej.

Przed przysgpieniem do robot, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca
dostarczy laynierowi do akceptacji projekt skiadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz
wyniki bada laboratoryjnych poszczegolnych sktadnikéw i probkateriatow pobrane
w obecndci Inzyniera do wykonania badakontrolnych przez Inwestora. Projektowanie
mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

» doborze sktadnikdw mieszanki mineralnej,
» doborze optymalnej ikei asfaltu,
» okresleniu jej wiaciwosci i porownaniu wynikéw z zale@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaeduic sie w polu dobrego
uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwascieralna z asfaltu lanego.
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mnaimgch do warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjiveaztsci asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjmveartsci asfaltu

Rzedne krzywych
granicznych MM

Wymiar oczek w zaleznosci od
Sit #, mm kategorii ruchu
Zawarta¢ asfaltu KR 1lub KR 2
Mieszanka mineralna,
mm
od 0 do16
Przechodzi przez:
25,0
20,0 100
16,0 90+100
12,8 80+ 100
9,6 69+ 100
8,0 62+ 93
6,3 56+ 87
4,0 45+ 76
2,0 35+64
Zawarta¢ ziaren > 2,0 (36+65)
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MMA, % m/m

0,85 26+ 50
0,42 19+ 39
0,30 17+ 33
0,18 13+ 25
0,15 12+ 22
0,075 7+ 11
Orientacyjna
zawartd¢ asfaltu w 5,0+ 6,5

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien¢ hystalony na podstawie bada

prébek wykonanych wg metody Marshalla. Probki powirspetnia wymagania podane
w tablicy 4. Wykonana warstw&ieralna z betonu asfaltowego powinna spétmgmagania
podane w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch oraz warstwycieralnej z

betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
I warstwyscieralnej
Lp. | Wiasciwosci z BA w zalenaosci od
kategorii ruchu
KR 1lub KR 2
1. Modut sztywnéci petzania 1), MPa nie wymaga si
2. Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w >5,57
temperaturze 600 C, kN
3. Odksztalcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0
4, Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od1,5do 4,5
5. Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach od 75,0 do 90,0
jw., %
6. Grubd¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0do 7,0
7. Wskenik zagszczenia warstwy, % > 98,0
8. Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotycz
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka
3) probki zagszczone 2 x 75 udenzeibijaka
4) specjalne warunki, olgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowangpm

<

5.2.2. Warstwa wizaca, wyrdwnawcza i wzmacniagca z betonu asfaltowego.
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy

wigzacej, wyrébwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirto
asfaltu podano w tablicy 5. Sktad mieszanki minevadsfaltowej powinien yustalony na
podstawie bada prébek wykonanych wg metody Marshalla; probki pawi spetnia
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wymagania podane w tablicy 6. Wykonana warstwagyga, wyrbwnawcza i wzmachigja
z betonu asfaltowego powinna speénwvaymagania podane w tablicy 6.

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy wizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweairtssfaltu

Rzedne krzywych granicznych
uziarnienia MM w

Wymiar oczek sit | zaleSnosci od kategorii ruchu

#, mm KR 1lub KR 2
Mieszanka mineralna, mm
odO0
do 20

Przechodzi przez:

31,5

25,0 100

20,0 87+ 100

16,0 75+ 100

12,8 65+ 93

9,6 57+ 86

8,0 52+ 81

6,3 47+ 76

4,0 40,+ 67

2,0 30+ 55

Zawartg¢ ziaren > | (45+ 70)

2,0 mm

0,85 20+ 40

0,42 13+ 30

0,30 10+ 25

0,18 6,+17

0,15 5+ 15

0,075 3+7

Orientacyjna 4,3+5,8

zawart@¢ asfaltu

w MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyrGwnawczej

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch i warstwy wizacej,
wyrownawczej oraz wzmacniggej z betonu asfaltowego

Lp.

Wiasciwosci

Wymagania wobec MMA, warstwy
wigzacej, wyrownawczej i
wzmacniagcej w

zaleznosci od kategorii ruchu

KR 1 lub KR 2

=

Modut sztywnéci petzania 1), MPa

nie wymaga si

Stabilng¢ probek wg metody
Marshalla w temperaturze 60° C,
zag;szczonych 2x75 uderie
ubijaka, kN

>8,0 £6,0F
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3. Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0
4. Wolna przestrzew prébkach jw., od 4,0 do 8,0
%(V/Vv)
5. Wypetnienie wolnej przestrzeniw | od 65,0 do 80,0
prébkach jw., %
6. Grubd¢ warstwy w cm z MMA o
uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm -
7. Wskanik zag:szczenia warstwy, % | > 98,0
8. Wolna przestrzew warstwie, % (v/v)| od 4,5 do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) dla warstwy wyroOwnawczej
3) specjalne warunki, okyzienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym,
itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym
lub ciggtym zapewniajcej prawidtiowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenigmieszanie
oraz zachowanie temperatury skladnikow i gotowejesmanki mineralno asfaltowej.
Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza gidozowanie olgitosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany
jego gstasci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 do&&ozowanie
sktadnikdw powinno b sterowane elektronicznie. Tolerancje dozowaniadskkéw mog
wynosk: jedna dziatka elementarna wagi, wglilie przeptywomierza, lecz nie guej niz
+ 2 % w stosunku do masy sktadnikazelejest przewidziane dodanseodka adhezyjnego, to
powinien on by dozowany do asfaltu w sposéb i wsittach okrélonych w recepcie. Asfalt
w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob fredni, z ukladem termostatowania,
zapewniggcym utrzymanie statej temperatury z tolergnej 5° C. Temperatura asfaltu
w zbiorniku powinna wynosi
» dla 35/50 od 145°C do 165° C,

» dla50/70 od 140° C do 160° C,
» dla 70/100 od 135° C do 160° C,
» dla polimeroasfaltu - wg wskazg@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno by wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minenatna
dodaniu wypetniacza uzyskata &tavg temperatuy. Maksymalna temperatura goego
kruszywa nie powinna ldywyzsza o wecej niz 30 °C od maksymalnej temperatury mieszanki
mineralno-asfaltowej. Temperatura mieszanki mimerasfaltowej powinna wynasi
e 2 35/50 od 140° C do 170° C,

* z50/70 od 135° C do 165° C,
e 2 70/100 od 130° C do 160° C,
» z polimeroasfaltem - wg wskaz@aroducenta polimeroasfaltu.
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5.4. Przygotowanie podiga.

Podtae pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna lyyprofilowane
i rowne. Powierzchnia podia powinna b¥y sucha i czysta. Nierowka podia@za pod
warstwy asfaltowe nie powinny byvicksze od podanych w tablicy 7

Tablica 7. Maksymalne nieréwém podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Podiaze pod warstwy
Lp. | Drogii place scieralrg Wigzaca i
wzmachniagca
1. Drogi klasy A, S i GP 6 9
2. Drogi klasy G i Z 9 12
3. Drogi klasy L i D oraz place i 12 15
parkingi

W przypadku gdy nierowroi poditaza ¢ wicksze od podanych w tablicy 7, pogéo
naleey wyréwna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej. Przed
roztozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq®d naley skropt emulsy
asfaltowy lub asfaltem uptynnionym w if@i ustalonej w SST. Zalecane d asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podandawlicy 8. Powierzchnie czotowe
kraweznikow, wtazow, wpustéw itp. ugdzer powinny by pokryte asfaltem lub materiatem
uszczelniajcym i zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoiuéj
uptynniacza z asfaltu uptynnionego.

Lp. | Podi@e do wykonania warstwy llo$¢ asfaltu po odparowaniu
Z mieszanki betonu asfaltowego wody z emulsji lub
uptynniacza z asfaltu
uptynnionego, kg/

Podtaze pod warstw asfaltovg
1. Podbudowa/nawierzchnia tltuczniowa 0d 0,7do 1,0
2. Podbudowa z kruszywa stabilizowanegpod 0,5 do 0,7

mechanicznie
3. Podbudowa z chudego betonu lub gruntwd 0,3 do 0,5
stabilizowanego cementem
4. Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej | od 0,2 do 0,5
powierzchni

5.5. Pojczenie medzy warstwowe.

Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsj asfaltowg lub asfaltem uptynnionym
przed ulgeniem naspnej, w celu zapewnienia odpowiedniego goakenia m¢dzy
warstwowego, w iléci ustalonej w SST. Zalecane d asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji asfaltowej lub uptynniacza podano w @bB.

Tablica 9. Zalecane i$oi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowe]
lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego.

| Lp. | Pohczenie nowych warstw | Ii8 asfaltu po odparowaniu |
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wody z emulsji lub uptynniacza
z asfaltu uptynnionego kg/m
1. Podbudowa asfaltowa
2. Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub | od 0,3 do 0,5
wzmachniagca
3. Asfaltowa warstwa wizaca 0d 0,1 do 0,3

Skropienie powinno ky wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na
odparowanie wody lub ulotnienie uptynniacza; oreyjny czas wyprzedzenia wynosi co
najmniej:

« 8h przy ilgci powyzej 1,0 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego,

« 2hprzyildgciod 0,5 do 1,0 kg/fmemulsiji lub asfaltu uptynnionego,

« 0,5hprzyildci od 0,2 do 0,5 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrgtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robét.

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ ukiadana, gdy temperatura
otoczenia jest nie m$za od +5°C dla wykonywanej warstwy grédic> 8 cm i + 100°C dla
wykonywanej warstwy gruldci < 8 cm Nie dopuszczacsukiadania mieszanki mineralno-
asfaltowej na mokrym podita, podczas opaddéw atmosferycznych oraz silnegorwviat
(V>16 m/s).

5.7. Zaréb prébny.

Sprawdzenie zawardo asfaltu w mieszance okte sk wykonujpc ekstraka.
Tolerancje zawartmi skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowe] waztgm skiadu
zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaét sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm
sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedynczd)pmmetod ekstrakcji, % m/m.

Lp. Mieszanki mineralno-
asfaltowe do nawierzchni
Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej | drég o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2
1. Ziarna pozostage na sitach o oczkach #
mm: 31,5; 25,0, 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; | £ 5,0
6,3; 4,0; 2,0
2. Ziarna pozostage na sitach o oczkach # | +3,0
mm: 0,85; 0,42, 0,30; 0,18; 0,15; 0,075
3. Ziarna przechodee przez sito o oczkach | +2,0
#0,075mm
4. Asfalt +0,5

5.8. Odcinek probny.
Jezeli w dokumentacji przewidziano konieczdavykonania odcinka probnego, to co
najmniej na 3 dni przed rozpagzem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
» stwierdzenia czyayty sprzt jest wigciwy,
» okreilenia grubdéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowe] przed ¢gagzeniem,
koniecznej do uzyskania wymaganej w dokumentaojebtowej grubéci warstwy,
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» okreslenia potrzebnej iléci przeg¢ walcoéw dla uzyskania prawidiowego zagczenia
warstwy.
Do takiej proby Wykonawca zyje takich materialtdw oraz spim, jakie lpda
stosowane do wykonania warstwy nawierzchni. Odcprékbny powinien b zlokalizowany
w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnatbybudowywana uktadagkwyposaong
w uktad z automatycznym sterowaniem gréddavarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie
z dokumentagj projektowy. Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbysza
od minimalnej temperatury mieszanki podanej w pkéi&. Pocztkowa temperatura
mieszanki w czasie zagzczania powinna wynasnie mniej nk:
» dla asfaltu 35/50 130° C,
» dla asfaltu 50/70 125° C,
» dla asfaltu 70/100 120° C,
» dla polimeroasfaltu - wg wskazgroducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyivsic bezzwitocznie, nalsy je rozpocaé od
krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utbonej warstwy powinien kyzgodny
z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6a&a w nawierzchni powinny lbywykonane
w linii prostej, réwnolegle Ilub prostopadle do osirogi. Zhcza w konstrukcji
wielowarstwowej powinny hy przesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmagta
powinny by catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
Ztacze robocze powinno Byrowno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzyej@éma asfaltowo-kauczukowv Sposéb
wykonywania zi4cz roboczych powinien l¢yzaakceptowany przez Inspektora.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SSD 00 ,Wymagania Ogoélne” pkt. 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot.

Przed przygpieniem do rob6ot Wykonawca powinien wykénéadania asfaltu,
wypetniacza oraz kruszyw przeznaczonych do produksgszanki mineralno-asfaltowej
I przedstawd wyniki tych bada Inspektorowi nadzoru do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot.
6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow.

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarbw w czasie wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej podano w tablicy 11.

6.3.2. Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfeowej.

Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej gmlea wykonaniu ekstrakcji wg
PN-S-04001:1967. Wyniki powinny bygodne z recepiaboratoryja z tolerancj okreslong
w tablicy 10. Dopuszczagsivykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3. Badanie witaciwosci asfaltu.
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
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6.3.4. Badanie wtéciwosci wypetniacza.
Na kade 100 Mg zaytego wypetniacza natg okreli¢ uziarnienie i wilgotnéé
wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania
mieszanki mineralno-asfaltowej.

Lp. Czestotliwos¢ bada
Wyszczegollnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej
1. | Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkcji do
asfaltowej pobranej w 500 Mg 2 probki przy
wytworni produkcji ponad 500 Mg
2. | Widciwosci asfaltu dla kadej dostawy
(cysterny)
3. | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4. | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5. | Temperatura sktadnikdw mieszanki mineralno-dozoér cagty
asfaltowej
6. | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej| zdkgoojazd przy zatadunku
i w czasie wbudowywania
7. | Wygld mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8. | Wiaciwosci prébek mieszanki mineralno- jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w
wytworni
Ip.1iIp.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5. Badanie wi&ciwosci kruszywa.
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.

6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki minealno-asfaltowej.

Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zaowenego na otaczarce. Temperatura
powinna by zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyptey.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfabwej.

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowmlega na kilkakrotnym
zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu eézatpry. Doktadn& pomiaru + 2° C.
Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8. Sprawdzenie wygldu mieszanki mineralno-asfaltowej.
Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenrialnej jej
wygladu w czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i winugwania.

6.3.9. Wiaciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe.

Wiasciwosci  mieszanki mineralno-asfaltowej nzje okresla¢c na probkach
zag;szczonych metadMarshalla. Wyniki powinny b§/zgodne z receptiaboratoryjn.
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6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego.
6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej
warstwy z betonu asfaltowego.

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i
pomiarow

1. Szeroké&¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2. Réwna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato
10 m.

3. Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg 1o 5m.

4. Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkgidraltugaci 1 km

5. Rzdne wysokeéciowe warstwy | pomiar gdnych niwelacji podtanej i

6. Uksztattowanie osi w planie poprz. oraz usytuowania osi wedtug

dokumentacji budowy

7. Grubd¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni
do 3000 rf

8. Zkacza podiane i poprzeczne cata diugozigcza

9. Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10. | Wyghd warstwy ocena ggta

11. Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥@ego pasa o powierzchni
do 3000 rf

12. Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szerok&¢ warstwy.

Szerokdé¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinna ¢bygodna
z dokumentagj projektows, z tolerang +5 cm Szerok& warstwy asfaltowe] nej
potozonej, nie ograniczonej kraggnikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzgh
powinna by szersza z kKalej strony co najmniej o grubod warstwy na niej potonej, nie
mniej jednak ni 5 cm

6.4.3. Réwndé¢ warstwy.
Nierébwnaci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzang
BN-68/8931-04 nie powinny kdywicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nieréwsgowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa Warstwa
scieralna wigzaca wzmachniagca
1. Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
2. Drogi klasy G i Z 6 9 12
3. Drogi klasy L i D oraz 9 12 15
place i parkingi

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy.
Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegoduinkach prostych i na tukach
powinny by zgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj £ 0,5 %.
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6.4.5. Rzdne wysokdciowe.
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny by zgodne z dokumentacjprojektows,
z tolerancy + 1 cm

6.4.6.Uksztattowanie osi w planie.
Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentapyojektows,
z toleranc 5 cm

6.4.7. Grubaé¢ warstwy.

Gruba¢ warstwy powinna b zgodna z grubiwia projektowy, z tolerang + 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o gréboprojektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja
wynosi +5 mm i warstwy o grukoi od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wyno& mm

6.4.8. Zhcza podituzne i poprzeczne.

Ztagcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub
prostopadle do osi. Z¢za w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesunite
wzgledem siebie co najmniej o 15 cm aggka powinny by catkowicie zwizane,
a przylegajce warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy.

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i sdzeniach w jezdni powinna
wystawa& od 3 do 5 mm ponad ich powierzcinWarstwy bez opornikbw powinny by
wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézmdckcia pokryte asfaltem.

6.4.10. Wyghd warstwy.
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstug, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusgocych se i spckanych.

6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestrae w warstwie.
Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami
ustalonymi w recepcie laboratoryjne;j.

7. ODBIOR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady odbioru robat.

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SSD 00 ,WyanegOgolne” pkt. 7. Roboty
uznaje s} za wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, jezeli wszystkie pomiary
I badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 i PARE525:2000 daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI.
8.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci.

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatei podano w SSD 00 ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 8.

8.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
* prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
* o0znakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projekbeganizacji ruchu,
» dostarczenie materiatow,
* wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjansport na miejsce wbudowania,
* posmarowanie lepiszczem kredei urzdzen obcych i krawgznikow,
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skropienie mgdzy warstwowe,

roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

przeprowadzenie pomiarow i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

. PRZEPISY ZWIAZANE.
PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ao nawierzchni drogowych.
swir i mieszanka
PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdm@awierzchni drogowych
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheao nawierzchni drogowych.
Piasek Kruszywa mineralne.
PN-B-11115:1998 Kruszywa sztucznewzla stalowniczego do nawierzchni drogowych
PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftovakd¥vanie, znakowanie i transport
PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptym@o AUN do nawierzchni
drogowych
PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody khadaas mineralno-bitumicznych
I nawierzchni bitumicznych
PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kanyiglo mas bitumicznych
PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. MNaxehnie asfaltowe.
Wymagania
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovanmawierzchni planografem i tat
PN-EN 12591:2002(U) asfalt drogowy,
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych. IBDIM, Warszawa,
1997
Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltyowe. TWT-PAD-97. Informacje,
instrukcje - zeszyt 54, IBDIiM,
Warszawa, 1997
Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé@ EmA-99. Informacie,
instrukcje - zeszyt 60, IBDIM, Warszawa, 1999
WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakb gryséw i Swiréw kruszonych
z naturalnie rozdrobnionego surowca skalnegmeznaczonego do nawierzchni
drogowych, CZDP, Warszawa, 1984
Zasady projektowania betonu asfaltowego oc¢kszonej odpornai na odksztatcenia
trwate. Wytyczne oznaczania odksztatcenimodutu sztywnéci mieszanek mineralno-
bitumicznych metogl petzania pod obgieniem statycznym. Informacje, instrukcje -
zeszyt 48, IBDIM, Warszawa, 1995
Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdaia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinogipowiadé drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz. U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).
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SSD-10
ROBOTY W ZAKRESIE MALEJ ARCHITEKTURY |
ROBOTY ROZNE

Kod CPV- 45112720 - 8 Roboty w zakresietattowania terendw sportowych i
rekreacyjnych

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdbtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaoichhicznej & wymagania
dotyczice wykonania i odbioru prac zgzianych z wykonaniem elementoéw matej architektury
i obiektéw zewrtrznych w ramach projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegotowej Specyfikacji dreicznej.
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych Szczegotow Specyfikacp Techniczm.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckniej dotycz prowadzenia robot
przy wykonaniu nagpujacych prac:
* Wykorzystanie drewnianych elementow z demonta
* Dostawg i montazem tawek z oparciem;
» Dostawg i montazem koszy namieci;
* Dostawg i montazem stojakOw na rowery;
Szczegotowy zakres rzeczowy i Stbowy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.4. Okredlenia podstawowe.
Uzyte w niniejszej SST gs zgodne ustay Prawo budowlane, rozpadzeniami
wykonawczymi do tej ustawy, nomenklagirolskich Norm i aprobat technicznych.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Okreslenia podane w niniejszej szczegotowe] specyfikdeghnicznej $ zgodne
Z obownzujacymi odpowiednimi normami.

2. MATERIALY.
2.1. Wymagania ogolne.

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w specyfikacji technicznej ,Wymagania Ogoélne” SSI pkt. 2.

2.2. Elementy matej architektury.
2.2.1. Lawka z oparciem

Konstrukcja stalowa petzona z drewnianymi deskami za pomaterdzewnych
srub. Mocowane pod plytchodnikows w ubitym terenie do betonowego fundamentu za
pomog kotw M12. Wszystkie elementy muszby¢ prawidtowo zakotwione wedtug
dokumentacji producenta
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Dane techniczne:

* Konstrukcja stalowa

* Wykonczenie drewno sosnowe

* Dilugosc¢ 15m

» Siedzisko 3 deski

*  Waga 22,9 kg

» Kolor odcienie poliestrowych powtok proszkowych
* Kotwienie koty M12

2.2.2. Kosze n&mieci zewretrzny.

Konstrukcja stalowa spawana, pokryta ochgpnmarstwg ocynku i piecowym
lakierem proszkowym. Mocowane pod ptylub w ubitym terenie do betonowych
fundamentow za pomedarub mocugcych M10. Wszystkie elementy musky¢ prawidtowo
zakotwione wedtug dokumentacji producenta
Dane techniczne:

* Konstrukcja stalowa

* Obudowa gita blacha stalowa
e Gruba¢ blachy obudowy 4 mm

*  Gruba¢ blachy drzwiczek 3 mm
 Pojemnd¢ piyty do gaszenia 0,81

* Pojemnik wewntrzny geta blacha stalowa ocynkowana
*  Gruba¢ blachy pojemnika 0,8 mm

* Pojemnd¢ popielniczki 45|

* Kolory RAL9005 czarny

* Kotwienie koty M10

« Waga 66 kg

2.2.3. Stojaki na rowery.

Konstrukcja stalowa pokryta ochrapnwarstwg ocynku i piecowym lakierem
proszkowym. Mocowane pod petchodnikows w ubitym terenie do betonowego
fundamentu za pomadkotw M12. Wszystkie elementy musby¢ prawidiowo zakotwione
wedtug dokumentacji producenta
Dane techniczne:

» Konstrukcja stalowa oraz ptypelazne
*  Wymiary 60x60x6 mm

o  Gruba¢ piyt 10 mm

*  Wysoka¢ catkowita 1100 mm

* Dlugaosc¢ 600 mm

« Waga 18 kg

2.2.4. Materiaty na roboty uzupetniapce.
Do wykonania robot uzupetnigjych naley uzy¢ nastpujagcych materiatdbw zgodnie
z zasadami sztuki budowlaney:
* Beton B-15,
 Kotwy M12,
«  Sruby mocujce M10,
* Materiaty pomocnicze do wykonania robét uzupehbuggh — wg potrzeb.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne”
w punkcie 3.2. Roboty zwtane z zagospodarowaniem terenu gmbg wykonane ¢cznie
lub mechanicznie przyzyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogdlne.

Wymagania ogolne dotygee transportu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne
pkt. 4.0.

4.2. Transport materiatow.

Transport materiatbw powinien odbydaiec w sposOb zabezpieczay je przed
przesuwaniem podczas jazdy, uszkodzeniem i znismrre Transport materiatow me
odbywa sie dowolnymisrodkami transportowymi zaakceptowanymi przez Inspek Przy
ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny s@éiwymagania dotyce przepiséw
ruchu drogowego. Przewony materiat zabezpieczyprzed spadaniem i przesuwaniem.
Transport mieszanki betonowej nate wykonywa& przy pomocy mieszalnikéw
samochodowych (tzw. gruszek). §to,,gruszek™ naley dobra tak, aby zapewdiwymagan
szybka¢ betonowania z uwzglinieniem odlegtéci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz
koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochoduda@nie i ukladanie mieszanki
betonowej] meéna wykonyw& przy pomocy pompy do betonu lub innycnodkow
zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powibigndtuzszy ni:
- 90 min. - przy temperaturze +15 °C,
- 70 min. - przy temperaturze +20 °C,
- 30 min. - przy temperaturze +30 °C.

Prety do zbrojenia powinny ki przewaone odpowiednimisrodkami transportu,
w sposob zapewniggy uniknicie trwatych odksztalde oraz zgodnie z przepisami BHP
i ruchu drogowego.

4.3. Pakowanie i magazynowanie materiatow.
Materiaty powinny by pakowane w sposOb zabezpiegegjje przed uszkodzeniem
I zniszczeniem ok&ony przez producenta. Instrukcja winnac¢bgostarczona odbiorcom
w jezyku polskim. Na kadym opakowaniu powinna znajdoivsic etykieta zawieraga:
* nazw i adres producenta,
* nazwe wyrobu wg aprobaty technicznej jakyréb uzyskat,
* dak produkcji i nr partii,
* wymiary,
* liczbe sztuk w pakiecie lub opakowaniu,
* numer aprobaty technicznej,
* nr certyfikatu na znak bezpiecmstwa,
* znak budowlany.

Przechowywanie elementow powinno zapewnsiah gotowa¢ uzycia ich do
montau. Materiaty powinny b§ przechowywane w pomieszczeniach krytych, zagtigoh
lub magazynach pototwartych z bocznymi ostonamegiedeszczowymi. Powinny Byone
odizolowane od materiatéw i substancji dziggrh szkodliwie.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne.

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SSD 00. ,¥Agamia Ogolne”. Monta
elementow zagospodarowania terenu halegykona zgodnie z instrukcja obstugi doizonej
do kazdego elementu zagospodarowania.

5.2. Roboty przygotowawcze.
Roboty zwjzane z zagospodarowaniem terenu saleykona po zakdéczeniu
robét drogowych i budowlanych.

5.3. Wykonanie elementow zagospodarowania.
5.3.1. Lawki z oparciem.

Montaz gotowych elementéw powinien odbyivasie zgodnie z zaleceniami
producenta. Lawki z oparciem powinnycoyz przystosowane do trwatego przytwierdzenia
do podiaa. Elementy naley zamontowé na state w wyznaczonym miejscu (np. za pamnoc
kotew, itp.).

5.3.2. Kosze n&mieci zewretrzny.

Montaz gotowych elementéw powinien odbyivasie zgodnie z zaleceniami
producenta. Kosze rianieci powinny by juz przystosowane do trwatego przytwierdzenia do
podiaza. Elementy naley zamontowa na state w wyznaczonym miejscu (np. za poaoc
kotew, itp.).

5.3.3. Stojaki na rowery.

Montaz gotowych elementéw powinien odbydvasie zgodnie z zaleceniami
producenta. Stojaki na rowery powinnycbjyz przystosowane do trwatego przytwierdzenia
do podiaa. Elementy naley zamontowé na state w wyznaczonym miejscu (np. za pamnoc
kotew, itp.).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w SSD 00. ,Wymagania Ogo6lne” pkt. 6.
Jaka¢ wyrobu powinna odpowiadanormie PN ISO grupy 9000.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot.

Badanie zastosowanych materialtdw nglerzeprowadzi posrednio na podstawie
zahczonych zaéwiadczér o jakasci wystawionych przez producenta orazéwiadcze
wykonawcy z kontroli jakéci elementdw stwierdzagych zgodné¢ uzytych materiatow
z wymaganiami dokumentacji technicznej. W przypadigdy producent przeprowadzit
badania jakéci materiatdw we wiasnym zakresie, wyniki tych bagewinny by zahczone
do dokumentacji odbiorczej. €stotliwos¢ oraz zakres badamateriatdw powinna hy
zgodna z Aprobatami technicznymi ITB dla poszczegdh materiatow. Zasady kontroli
powinien ustali Kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem NawdzInwestorskiego.
Kontrola robot obejmuje:

» sprawdzenie czy dostarczone na plac budowy matesaizgodne z dokumentagi
techniczi

» stwierdzenie wisciwej jakasci materiatu na podstawie atestu producenta,

* sprawdzenie zgodioi sposobu magazynowania z zaleceniami produceatariatu,
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* sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania,

6.3. Badania gotowych elementoéw powinno obejmowao najmniej sprawdzenie.

* wymiarow — tdmga stalows z doktadnéciag do 1 mm, suwmiark szczelinomierzem,

* wykonczenia powierzchni — liniatem metalowym i szczefmerzem,

» zabezpieczenia antykorozyjnego — makroskopowo,zppoeniar grubgéci powtoki i jej
szczelnéci, Powtoki nie powinny wykazywa pecherzy, odpryskow, tuszczenia lub
peknige,

* rodzajow, liczby i wielkéci oku¢ oraz ich zamocowanie — na zgoéha@a dokumentagj
techniczi oraz ich zamocowania i dziatania przezedginy,

» polagczer konstrukcyjnych — na zgod&od z niniejsa specyfikacg, wymaganiami norm
panstwowych lubswiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictWigmienione
badania natey przeprowadzaprzy odbiorze kadej partii elementow.

Wyniki badan materiatbw powinny by wpisywane do dziennika budowy

i akceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.4. Badanie jakdci wbudowania powinno obejmowd.

» staniwyghd elementow pod wzgtlem rowndci, pionowdci i spoziomowania,

* rozmieszczenie miejsc zamocowania i Sposéb osaaeégNEntow,

 stan i wyghd wykonczenia wbudowanych elementéw na zgadna dokumentag
technicza.

Z dokonanego odbioru nakesporzadzi¢ protokot.

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SSD 00. ,Wyane Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostlk obmiarows robot zwgzanych z dostagvi montazem elementéw matej
architektury jest:

* Montaz fawek z oparciem : 1 komplet
* Montaz koszy na&mieci zewrtrzny : 1 komplet
* Montaz stojakdw na rowery : 1 komplet

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Odbidr elementéw stalowych przed wbudowaniem.
Przy odbiorze powinny l#ysprawdzone nagiujace cechy:
* zgodnd¢ wykonania elementow i ich sktadowych z dokumentsaghnicza,
* wymiary gotowego elementu i jego ksztatt,
» prawidtowa¢ wykonania pajczen (przekroje, diugét i rozmieszczenie spawowrub),
srednice otworow,
* dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiaragkadh i ptaszczyznach,
* rodzaj zastosowanych materiatéw,
» zabezpieczenie wyrobow przed koepzj

8.2. Odbidr elementéw po wbudowaniu i wykaczeniu.

Przy odbiorze elementosiusarsko-kowalskich powinny Bysprawdzone:
» prawidlowa¢ osadzenia elementu w konstrukcji budowlanej,
» zgodnd¢ wbudowanego elementu z projektem.

92



9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogolne zasady dotygee podstaw ptatrssi podano w SSD 00. ,Wymagania ogolne”.

Rozliczenie robét montawych kedzie dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego

zakresu robot i ich kawowym odbiorze. Podstawrozliczenia oraz ptatdoi wykonanego

i odebranego zakresu roboét stanowi w&rtbych robot obliczona na podstawie ustalonej

w umowie kwoty ryczattowej za okileny zakres robot.
Ptaci s¢ za ustalog ilos¢ [kpl.] zamontowanych tawek z oparciem, wg ceny

jednostkowej, ktora obejmuje:

* przygotowanie stanowiska roboczego

* dostarczenie materiatow, nadzi i sprztu,

* monta tawek z oparciem,

» uporadkowanie miejsca wykonywania robét,

e usunkcie pozostatci, resztek i odpadéw materiatow,

» likwidacje stanowiska roboczego,

e utylizacg opakowa i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami icddpcentow.
Ptaci s¢ za ustalog ilos¢ [kpl.] zamontowanych koszy ndmieci, wg ceny

jednostkowej, ktéra obejmuje:

* przygotowanie stanowiska roboczego

» dostarczenie materiatow, nadzi i sprzitu,

* monta koszy namieci,

» uporzdkowanie miejsca wykonywania robot,

* usunkcie pozostaici, resztek i odpadéw materiatow,

» likwidacje stanowiska roboczego,

» utylizackg opakowa i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami iddpcentow.
Ptaci s¢ za ustaloa ilos¢ [kpl.] zamontowanych stojakéw na rowery wg ceny

jednostkowej, ktéra obejmuje:

* przygotowanie stanowiska roboczego

» dostarczenie materiatow, nadzi i sprz:tu,

* monta& stojakdw na rowery,

» uporadkowanie miejsca wykonywania robét,

e usunkcie pozostaitci, resztek i odpadéw materiatow,

» likwidacje stanowiska roboczego,

» utylizacg opakowa i resztek materiatdw zgodnie ze wskazaniami iddpcentow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

* Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003Dz. U. Nr 47 poz. 401)
w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy podczas wykonywania robot wddaych.
Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przyiade.

*  PN-90/B-14501Zaprawy budowlane zwykte.

* PN-EN ISO 15481:2002 W&ty wiercagce samogwintuace z tbem walcowym wypuktym
z wgkbieniem krzgowym

 PN-88/H-01105 Stal. Polwyroby i wyroby hutnicze. kBaanie, przechowywanie
i transport

* PN-EN ISO 8504-1:2002 Przygotowanie pagtostalowych przed naktadaniem farb
i podobnych produktow. Metody przygotowania powidnz. Cz$¢ 1: Zasady ogolne

* PN-EN ISO 85042:2002 Przygotowanie podtp stalowych przed naktadaniem farb
i podobnych produktéw. Metody przygotowania powddnz. Czs¢ 2: Obrobka
strumieniowaicierna.
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SSD-11
ROBOTY W ZAKRESIE WZNOSZENIA OGRODZE N

Kod CPV- 45342000-6 Wznoszenie ogrodie

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji Techniczpe

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikaephhicznej $ wymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru robot zyaanych z wykonaniem ogrodzenia w ramach
projektu.

1.2. Zakres stosowania Szczegbtowe] Specyfikacji drenicznej.
Szczegotowa specyfikacja techniczna dokument argetvy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach.

1.3. Zakres robét obgtych Szczegotow Specyfikacih Techniczm.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckng dotycz prowadzenia robot
przy wykonaniu nagpujacych prac:
* Demonta istniegcego ogrodzenia,
* Wykonanie systemowego ogrodzenia terenu;
* Montaz bramy wjazdowej dwuskrzydtowej;
» Montaz furtki wejsciowej;
Szczegotowy zakres rzeczowy i d@owy prac wedlug przedmiaréw oraz
dokumentacji projektowe;.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY.
2.1. Ogollne wymagania dotycgce materiatow.

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 2.

2.2. Ogrodzenie systemowe panelowe.
Ogrodzenie systemowe panelowe stosowane do gr@perestrzeni miejskich.
Dane techniczne:

* Wypetnienie ksztattowniki
* Profile wypetnienia 70x20 mm

* Wymiary stupka 8x8 cm

* Wysokas¢ stupka 145 cm

2.3. Brama wjazdowa dwuskrzydtowa przesuwna.
Brama wjazdowa przesuwna na szynie.

Dane techniczne:

* Wypetnienie ksztattowniki

* Profile wypetnienia 70x20 mm
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* Wymiary stupka 8x8 cm
* Wysokas¢ stupka 145 cm
* Wymiary 5000x1400 mm

2.4. Furtka wejsciowa.
Furtka wejciowa.
Dane techniczne:

* Wypetnienie ksztattowniki

* Profile wypetnienia 70x20 mm

* Wymiary stupka 8x8 cm

* Wysokas¢ stupka 145 cm

» Szerokdc 100 cm oraz 135 cm
3. SPRZET.

3.1. Ogolne wymagania dotycgee spratu.

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt.
3. Roboty zwizane z ustawieniem ogrodzeykonywane bda recznie przy ayciu drobnego
sprztu pomocniczego.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu.

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SSD 00. ,Wymagania Ogdlne”
pkt. 4. Elementy ogrodzenia panelowego (panel@ksiuelementy 4czace naley przewozé
zgodnie z zaleceniami (instrulggjproducenta.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robét podano w SSD 00.m@agania Ogolne” pkt. 5.

5.2. Zakres wykonywanych robot.
5.2.1. Zakup i transport materiatow.

Wykonawca robot zakupi i przewiezie materialy naejsie wbudowania zgodnie
z ustaleniami punktu 2 i 4 niniejszej specyfikacji.

5.2.2. Wykonanie wykopow pod fundamenty stupkow.
Wykop (otwory) pod fundamenty stupkéw powinny zr@j@ sie na wytyczonej
trasie ogrodzenia i posiadaymiary 0,25x0,25 m i gbokas¢ 1,0 m.

5.2.3. Wykonanie fundamentow.
Fundamenty stupkéw nalg wykona z betonu klasy B 15 ,na mokro” w wykonanych
otworach. Przed betonowaniem riglev otworach umigci¢ stupki.

5.2.4. Monta ogrodzenia.
Montaz paneli do stupkdéw naky wykona zgodnie z instrukgjproducenta. Panele na
stupach za pomadacznikdw orazrub zabezpieczagych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robat.
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w SSD 00. ,Wymagania Ogolne” pkt. 6
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6.2. Badania materiatow w czasie wykonywania robot.
Wszystkie materialy dostarczone na budazvzgwiadczeniem o jakiwi (atestem)
producenta powinny lktysprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoniayow.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania ogrodzenia.

* zgodnd¢ wykonania ogrodzenia z ustaleniami Dokumentaajjéktowej,
* prawidtowa¢ wykonania wykopow,

» prawidtowa¢ wykonania fundamentow stupkow,

e poprawng¢ ustawienia stupkow,

* prawidiowa¢ montau paneli,

7. PRZEDMIAR | OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w SSD 00. ,Wgane Ogolne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostlk obmiarowg jest m (metr biggcy) wykonanego ogrodzenia oraz 1 kpl.
(komplet) zamocowanej bramy wjazdowej oraz furtkejssiowej. Obmiar polega na
okresleniu rzeczywistej diugi ogrodzenia,gcznie z bramami i furtkami.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogolne zasady odbioru robat.
Ogolne zasady odbioru robét podano w SSD 00. ,\Wgan& Ogodlne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci.

Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w SSD 00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
» transport materiatdw przewidzianych do wykonaniaoto
* prace pomiarowe i przygotowawcze,
* wykonanie wykopow pod fundamenty stupkow,
* wytworzenie betonu,
* wykonanie fundamentow,
* o0sadzenie stupkow,
* monta paneli ogrodzeniowych,
* przeprowadzenie pomiardw i baga
e uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

* PN-H-84018 Stal niskostopowa o podwyone] wytrzymatéci. Gatunki.

* PN-H-84019 Stal wglowa konstrukcyjna wiszej jakdci ogolnego przeznaczenia.
Gatunki.

* PN-H-84030/02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal aegglania. Gatunki.

* PN-EN 206-1:2003 Beton. €& 1: Wymagania, wkxiwosci, produkcja i zgodnid

* PN-EN 197-1:2002 Cement. &2 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodico dotyczce
cementu powszechnegaytku.
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PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonéw. Speajfiaobierania probek, badania
i ocena przydatni wody zarobowej do betonu w tym odzyskanej z pkagl procesu
betonu

PN-EN 12620:2004 i PN-EN 12620:2004/AC:2004 Krusaye betonu. DIN 2395.
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